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1. INFORMACJE OGOLNE

1. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna remontu Te¢zni Solankowych w Inowroctawiu potozonych przy

ulicy Bocznej

Il. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robdt budowlanych .

1.2. Zakres stosowania OST

- Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe opracowania szczegélowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji nastepujacych robot

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspdlne dla robot budowlanych objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (SST)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi. 1.5. Ogolne
wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy

teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,

poda lokalizacje, przekaze dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacji projektowej i komplet SST.

| .5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawierac opis, czgs¢ graficzng i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegOlowych warunkach umowy,

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy

przez Inspektora nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choc¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona
w ,,0g6lnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkos$ci liczbowe wymiardw sa wazniejsze
od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maj g by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Wielkosci okre§lone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i
maja wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlgczony w ceng umowng.



1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0séb lub wiasnosci
spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

2)  $rodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
fatwopalne begda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem,
takie jak rurociagi, kable itp.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

0 fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczaj ac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca be¢dzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i wyposazenia
na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i
w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat inspektora nadzoru.

.1.5.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy .W
szczegblnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0s0b zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do rob6t od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowe;j i samorzadowej,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i b¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwa i
higieny pracy (Dz. U. Nr 169 p6z. 1650). Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposéb ciagly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiaj ac kopie zezwolen i
inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2. 1. Zrodta uzyskania materialéw do elementoéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje i odpowiednie aprobaty techniczne lub
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest
do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego
zrodha spetniajag wymagania SST w czasie postepu robdt. Pozostate materialty budowlane powinny spetnia¢ wymagania
jakosciowe okres$lone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktéorych mowa w Szczegdétowych Specyfikacjach
Technicznych (SST).



2.2. Pozyskiwanie masowych materialow pochodzenia miejscowego

Wykonawca przedstawi dokumentacje¢ zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode pozyskania i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jako§ciowych materiatoéw. Wykonawca
poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem
materialow do robot, chyba ze postanowienia ogélne lub szczegdétowe warunkéw umowy stanowia inacze;j.
Eksploatacja zrodel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i
nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie
zaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosé do robot i byty dostepne do kontroli
przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych rodzajéow materiatdow do
wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania
konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez
zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia jako$ci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym umowg. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot
ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprze¢tu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
4 TRANSPORT

4. 1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozg po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy be¢da spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez wilasciwy zarzad drogi pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5. 1. Przed rozpoczgciem rob6t wykonawca opracuje:

- projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktada¢ si¢ z czesci opisowe;j i graficznej,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

- projekt organizacji budowy,

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektu projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1.Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementow
robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych

na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.

5.2.2. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu



i wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na wlasny
koszt.

5.2.3. Decyzje  Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych.

5.2.4. Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczac realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w
takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1. Program zapewnienia jakoS$ci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jakos$ci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonania rob6t, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST.
Program zapewnienia jakos$ci winien zawieraé:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczefistwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot.

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne, rodzaje i ilo§¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do
magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

- sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie we wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania
materialdw oraz rob6t

z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okre§lone w SST.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli

jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umow3. Inspektor Nadzoru

bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu

ich inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje

0 jakichkolwiek niedociagni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia

laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze mogg wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci

je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggni¢cia

w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badanh materiatow i robdt ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan
Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru
Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiaj gcy .Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawcg do badan beda

odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiardéw lub



badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakoSci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatdw u Zrédta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej
weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie
na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i robo6t z dokumentacja projektowa i SST.

W takim przypadku, catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z Kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzgdzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z: Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 1 ktore
spetniaj 3 wymogi SST.

3. znajdujg si¢ w wykazie wyroboéw, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998 r, (Dz. U. 98/99). W
przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona do robot
bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie
spetniaj g tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.

[2] Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z

elementow robdot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach

przyjetych w kosztorysie lub w SST.

[3] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakoéci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nast¢pujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowe (zgloszenie budowy),

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjnej

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

[5] Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen
Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materiatow

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-aeh.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej i
przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja
badan atestuj gcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST. bedzie utrzymywac
to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciaggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8. 1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg¢$ciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi po uptywie okresu rgkojmi

e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych robot oraz ilosci tych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie po6zniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robot
ulegaj acych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawieraj gcych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami,

8.3. Odbiodr czgsciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot.

Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiodr ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz
jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie

8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czeSciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych
i robot poprawkowych.



W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w poszczegdlnych

elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru

ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma

wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w

stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez

Zamawiaj gcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonania

robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajgce lub zamienne),

3. protokoty odbioréw robét ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

4. protokoty odbiorow czgsciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

7. wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i programem zapewnienia

jakosci (PZJ),

8. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak bezpieczenstwa

zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,

gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt whascicielom urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie

zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich

wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z

usunigciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancyjnym i rekojmi. Odbidr po uptywie okresu rekojmi i

gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych w

punkcie 8.4. ,,0dbidr ostateczny (koncowy) robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej

pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych. Dla rob6t wycenionych ryczattowo

podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach

umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robot bedg obejmowac:

- robocizn¢ bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na

teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.2. 1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

@) opracowanie oraz uzgodnienie z inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikaj acych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(© optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, chodnikow, kraweznikow, barier, ozna-kowan i drenazu,

()] tymczasowa przebudowg urzadzen obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

(b)  utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.



9.2.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(@  usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,

(b)  doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdow i organizacji ruchu ponosi Zamawiajacy.
10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2017 r., p6z. 1332 z p6zn. zm.).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

Ustawa z dnia i 6 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 199! r. — o ochronie przeciwpozarowe;j (jednolity tekst Dz. U, z 2002 r. Nr 147, poz.
1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, p6z. J 321 z pézn. zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, p6z. 627 z pdzn. zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, p6z 2086).
10.2. Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, péz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu
ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, p6z. 1780).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrzeénia 1997 r. - w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz, U. Nr 47, pdz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, p6z. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, p6z. 2072).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobéw deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 204!).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, pdz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, instytut Techniki Budowlanej,
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I1l. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
1. ROBOTY ROZBIORKOWE - KOD CPV 45111000-8

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z robotami rozbidorkowymi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1. 1

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuj g3 wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
nastepujacych robot:

- Rozebranie tarniny

- Rozebranie tat

- Czegsciowy demontaz elementéw drewnianej konstrukcji

- Wywoz i utylizacja materiatdéw odpadowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.



2. Materialy nie wystepuja

3. Sprzet

3.1. Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport

Transport materialow z rozbiodrki §rodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania robot rozbiérkowych.

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:

a. wykona¢ ogrodzenie i oznaczenie terenu,

- przygotowaé odpowiednie urzadzenia do usuwania materialow z rozbiorki,
- zaznajomi¢ pracownikoéw zatrudnionych przy robotach rozbiorkowych z zakresem, kolejnoscig i sposobem

wykonywania prac,
- pracownikow zaopatrzy¢ w odziez roboczg i ochronng jak kaski, okulary, rekawice i t.p.,
. znajdujace si¢ w poblizu budynki, drzewa, latarnie i t.p. zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem,

*  przejscia i przejazdy w zasiegu robot zabezpieczy¢ i wyraznie oznakowac,

- wszystkie roboty rozbidrkowe powinny by¢ wykonane w taki sposob, aby zapewni¢ maksymalny odzysk
materialow nadajacych si¢ do ponownego uzycia,

- rozbidrki elementow konstrukcyjnych nie wolno wykonywaé w kilku poziomach

- robotnicy wykonujacy roboty rozbiérkowe na wysoko$ci powyzej 4m powinni by¢ zabezpieczeni pasami, przy
czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do cze¢sci trwatych budowli, nie rozbieranych w tym momencie,

- przed przystgpieniem do robot rozbiorkowych wykonawcy maj 3 obowigzek sprawdzenia, czy w miejscach
zagrozenia nie ma osob postronnych,

- przy pracach rozbiorkowych majg zastosowanie przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy ogdlnie obowigzujace,

6. Kontrola jakosci robot

Wymagania dla robdt rozbiérkowych podano w punkcie 5

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sg jednostko podane w poszczegolnych pozycjach przedmiaru robot.

8. Odbidr robdt

Wszystkie roboty objete specyfikacja. podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

9. Podstawa ptatnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inzyniera mierzone w
jednostkach podanych w punkcie 7.

Koszt wywozu i utylizacji materiatéw odpadowych ponosi wykonawca.



10. Uwagi szczegdlowe
10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.
10.2. Tlosci robot rozbidorkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektor Nadzoru

2. KONSTRUKCJE DREWNIANE - KOD CPV 45261100-5

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru konstrukeji

drewnianych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot wymienionych w SST

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu uzupeienie
konstrukcji tezni

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosuje si¢ drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami biologicznymi i ogniem.
Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowa¢ zgodnie z instrukcjg ITB - Instrukcja techniczna w sprawie
powierzchniowego zabezpieczenia drewna budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i ogniem.

Dla robdt stosowac:

stosuje si¢ drewno klasy K27 wedtug nastgpujacych norm panstwowych:

- PN-82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodami wytrzymato$ciowymi.

- PN-B-03150:2000/Az1:2001. Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

2.1.1. Wytrzymatos$ci charakterystyczne drewna iglastego w MPa (megapaskale) podaje ponizsza tabela.

Oznaczenie Klasy drewna

K27 K33
Zginanie 27 33
Rozciaganie wzdtuz wiokien 0,75 0,75
Sciskanie wzdluz widkien 20 24
Sciskanie w poprzek wiokien 7 7
Scinanie wzdtuz widkien 3 3
Scinanie w poprzek wiokien 15 15

2.1.2. Dopuszczalne wady tarcicy

Wady K33 K27
Seki w strefie marginalnej do 1/4 1/4 do 1/2
Seki na catym przekroju do 1/4 1/4 do 1/3
Skret wiokien do 7% do 10%
Peknigcia, pecherze, zakorki i zbitki:
a) glebokie 1/3 1/2
b) czotowe 1/1 11
Zgnilizna niedopuszczalna
Chodniki owadzie niedopuszczalne
Szeroko$¢ stojow 4 mm | 6 mm
Oblina dopuszczalna na dtugosci dwu krawedzi zajmujaca do 1/4 szerokosci
lub dtugosci
Krzywizna podhuzna
a) plaszczyzn 30 mm - dla grubosci do 38 mm
10 mm - dla grubosci do 75 mm

b) bokow 10 mm - dla szerokosci do 75 mm

5 mm - dla szerokosci > 250 mm

Wichrowato$¢ 6% szerokosci

Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci

Rysy, falisto$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchylek grubosci i szerokosci elementu.
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Nierownos$¢ ptaszczyzn - ptaszczyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegte, boki prostopadte, odchylenia w granicach
odchytek.
Nieprostopadlo$¢ niedopuszczalna.

2.1.3. Wilgotnos$¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosié¢ nie wigcej niz:

- dla konstrukcji na wolnym powietrzu - 23%

- dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem - 20%.

2.1.4. Tolerancje wymiarowe tarcicy

a) odchylki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze:

- w dhugosci: do + 50 mm lub do -20 mm dla 20% ilo$ci

- w szerokosci: do +3 mm lub do -1mm

- w grubosci: do +1 mm lub do -1 mm

b) odchytki wymiarowe bali jak dla desek

c) odchyltki wymiarowe tat nie powinny by¢ wigksze: dla tat o grubosci do 50 mm:

- wgrubosci: +1 mmi-1 mm dla 20% ilosci

- w szerokoS$ci: +2 mm i -1 mm dla 20% ilosci dla tat o grubosci powyzej 50 mm:
- w szerokosci: +2 mm i -1 mm dla 20% ilosci

- wgrubosdci: +2 mmi -1 mm dla 20% ilo$ci

d) odchytki wymiarowe
krawedziakow na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz +3 mm i -2 mm.

e) odchytki wymiarowe belek na

grubosci i szeroko$ci nie powinny by¢ wigksze niz +3 mm i -2 mm.

2.2. Laczniki — ze stali kwasoodpornej lub gwarantujacej podobne zabezpieczenie

2.2.1. Gwozdzie

Nalezy stosowac: gwozdzie okragle wg BN-70/5028-12

2.2.2. Sruby Nalezy stosowaé:

Sruby z tbem sze$ciokatnym wg PN-EN - ISO 4014:2002 Sruby z tbem kwadratowym wg PN-88/M-82121

2.2.3. Nakretki:

Nalezy stosowac:

Nakretki sze$ciokatne wg PN-EN-ISO 4034:2002 Nakretki kwadratowe wg PN-88/M-82151.

2.2.4. Podktadki pod $ruby Nalezy stosowac:

Podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

2.2.5. Wkrety do drewna Nalezy stosowac:

Wkrety do drewna z tbem szesciokatnym wg PN-85/M-82501 Wkrety do drewna z tbem stozkowym wg PN-85/M-82503

Wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505

2.2.6. Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajace przed dziataniem ognia powinny by¢ stosowane

wylacznie $rodki dopuszczone do stosowania decyzjg nr 2/ITB-1TD/87 z 05.08.1989 r.

a) Srodki do ochrony przed grzybami i owadami

b) Srodki do zabezpieczenia przed sinizna i ple$nieniem

¢) Srodki zabezpieczajace przed dzialaniem ognia.

2.3. Sktadowanie materiatow i konstrukcji

2.3.1. Materiaty i elementy z drewna powinny by¢ sktadowane na poziomym podtozu utwardzonym lub odizolowanym od

elementow warstwa folii.

Elementy powinny by¢ sktadowane w pozycji poziomej na podktadkach rozmieszczonych w taki sposob aby nie

powodowac ich deformacji. Odlegtos¢ sktadowanych elementow od podtoza nie powinna by¢ mniejsza od 20 cm.

2.3.2. Laczniki i materiaty do ochrony drewna nalezy sktadowa¢ w oryginalnych opakowaniach w zamknigtych

pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajacych przed dziataniem czynnikow atmosferycznych.

2.4. Badania na budowie

Kazda partia materiatu dostarczona na budowg przed jej wbudowaniem musi uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera. Materiaty

uzyskane z rozbiorki przeznaczone do ponownego wbudowania kwalifikuje Inzynier.

Odbidér materiatdw z ewentualnymi zaleceniami szczegdétowymi potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

3. Sprzet

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywaé dowolnego sprzetu.

- sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach.

- stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami bhp i przeciwpozarowymi, zabezpieczone od
wplywow atmosferycznych, oswietlone z dostateczng wentylacja.

Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera.

4. Transport
Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.



Podczas transportu materialy i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utrata
statecznosci.
Sposob sktadowania wg punktu 2.3.
5. Wykonanie rob6t
Szczegbtowe wymiary, przekroje i rozmieszczenie elementow konstrukeji pokazano na rysunkach w projekcie
budowlanym.

1/ Calos¢ robot nalezy wykonac¢ zgodnie ze sztukg ciesielska. Poszczegolne ztacza powinny by¢ tak wykonane aby
zapewnity wlasciwe przeniesienie sit na nie dzialajacych.

2/ Do taczenia poszczegdlnych elementéw nalezy stosowaé sruby do drewna - zamkowe o $rednicy min. 10 mm przy
elementach o gr. 8 cm i min. 12 mm przy elementach grubszych.
Podczas tgczenia elementow nalezy stosowaé podktadki kwadratowe — kwasoodporne lub o podobnych whasciwosciach.
Do ztaczy mozna rowniez stosowacé gwozdzie okragle lub kwadratowe o $rednicy od 1/6 do 1/11 grubo$ci najcienszego
elementu podlegajacego taczeniu. Ogolnie biorac, nalezy stosowaé $rednice gwozdzi 2 - 6 mm.
Cato$¢ robot ciesielskich 1 §lusarskich, nalezy wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot”
oraz pod nadzorem uprawnionego kierownika budowy.
Drewno nalezy zabezpieczy¢ przed korozja biologiczna Srodkami owadobdjczymi i grzybobdjczymi oraz
doprowadzi¢ drewno do stanu niepalno$ci. Zabezpieczenia nalezy dokona¢ metoda impregnacji wglebnej
(prézniowo- cisnieniowa) lub przez kapiel .
Wszystkie elementy drewniane w styku z innymi materiatami budowlanymi izolowa¢ warstwa papy podktadowej lub folii
PE. Wszystkie elementy drewnianej konstrukcji nalezy zabezpieczy¢ poprzez malowanie $rodkami ogniochronnymi,
owadobojczymi i grzybobdjczymi wg wytycznych i zalecen producentdéw w/w produktow.
Kontrola jakos$ci robot
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot z projektem oraz wymaganiami podanymi w punkcie
5.
Roboty podlegaj a odbiorowi.
6. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru s3:
Dla konstrukji - ilo$¢ m® wykonanej konstrukcji.
Dla tarniny - ilos¢ m® utozonej tarniny
7. Odbidr robot
Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.
8. Podstawa ptatnosci
Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie .7.
Cena obejmuje wszystkie czynnos$ci
wymienione w SST.
9. Przepisy zwigzane PN-B- Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne
03150:2000/Az2: 2003 i projektowanie.
PN-EN 844-3:2002 PN-EN 844-1:2001 Drewno okragle i tarcica. Terminologia. Terminy ogélne dotyczace tarcicy. Drewno
drewna okraglego i tarcicy. okragle i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne wspolne dla

PN-82/D-94021 PN-EN 10230-1:2003
PN-ISO 8991:

Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymatosciowymi. Gwozdzie z
drutu stalowego.

3. ROBOTY POKRYWCZE - KOD CPV 45261210-9 (ukladanie tarniny)

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru uktadania
tarniny w t¢zniach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuj g wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot
przy uktadaniu tarniny.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST

i poleceniami Inspektora Nadzoru.



2. Materiaty
Sliwa tarnina - gatunek krzewu z rodziny ré6zowatych (Rosaceae).

Do wypetnienia konstrukcji szkieletowej tezni nalezy uzy¢ wiazek tarniny o $rednicy ok. 30 cm oraz dlugos$ci
okoto 220 cm i pniach $rednicy ok. 20mm (w podstawie). Krzewy tarniny stanowigce podstawowy materiat
do budowy t¢zni solankowych (wypelnienie konstrukcji drewnianej), nalezy wycinaé¢ w okresie od 1 listopada
do konica marca ( poza okresem wegetacyjnym).

Podstawowym parametrem wyznaczajacym standard i jako$¢ wykonania elewacji z

tarniny jest przede wszystkim ilo$¢ wiazek przypadajacych na 1m? powierzchni

elewacji.

3. Sprzet

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywaé dowolnego sprzetu.

4.  Transport

Wg punktu 4.2 niniejszej specyfikacji

5. Wykonanie robot

Przystgpujac do realizacji, musimy pamigta¢, wypelnienie konstrukcji tezni jest wykonywane z materialow
organicznych, podatnych jednak w pewnym stopniu na degradacje biologiczng. Dlatego tez, aby funkcjonowato
prawidtowo i byto trwalte musi by¢ dobrze utozone i zageszczone.

Bardzo wazne jest $ciste przestrzeganie harmonogramu robot w zakresie elewacji tezni z tarniny. Roboty montazowe

tarniny mozna prowadzi¢ jedynie w miesigcach: od listopada do maja. Wydluzenie powyzszych robot powoduje
naturalne wysychanie tarniny, skutkiem, czego materiat staje si¢ zbyt kruchy i nie nadaje si¢ do montazu.

Wigzki tarniny uktadane sa w warstwach o wysokosci 50 cm (od strony zewngtrzne;j i

wewnetrznej ,,muru” t¢zni), nachylonych pod katem 5°. Wymagana wysokos$¢ warstwy - 50cm.

Do ustabilizowania uktadanej w warstwach tarniny, konieczne jest wykonanie

rusztu z tat drewnianych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Pierwsza warstwe tarniny nalezy utozy¢ na 3 fatach w uktadzie podluznym o przekroju 6x10cm, przybijanych do
stupow pionowych konstrukcyjnych o przekrojach 20 cm x 20 cm, zamocowanych po ich obu stronach (réwnolegle do
konstrukcji ramy), wspierajacych si¢ na belce podwalinowej poziome;j.

Nastgpnie montujemy 2 taty 6x10cm w spadku 5% w uktadzie podluznym do t¢zni, z

czego tata od strony zewngtrznej petni funkcje nosna oraz dociskowa. Na tak przygotowanym ruszcie ukladamy
kolejna warstwe tarniny. Podczas uktadania bardzo wazne jest, aby wiazki wystawaly okoto 40 cm poza konstrukcje,
co da odpowiedni naddatek potrzebny do rownego przycigcia tarniny.

Przycinanie i profilowanie elewacji z tarniny — nalezy prowadzi¢ rownolegle z

montazem kolejnych warstw tarniny zachowujac nachylenie ptaszczyzny ,,muru”

zarowno od zewnatrz tezni, jaki i od strony wewnetrznego dziedzinca, pod katem ok. 3° w stosunku do pionu.
Przyciete material ma wystawac poza konstrukcje tezni okoto 20 cm.

Szczegbélna uwage nalezy zwroci¢ na profilowanie krzywizn i

jako$¢ wykonania krawedzi.

Po wykonaniu kazdego modutu elewacji ,,muru” z tarniny nalezy dokona¢ wizualnej oceny stopnia zaggszczenia
tarniny oraz wykonczenia ptaszczyzny, w tym krawedzi i kata nachylenia w stosunku do pionu. Nastepnie elewacje
nalezy miejscowo dogesci¢ i wyréwnaé metodg ubijania. Prace wykonczeniowe nalezy prowadzi¢ przy uzyciu podestu

ruchomego wiszacego rozpoczynajac od gory.



6. Kontrola jakosci

Wymagana jako$¢ materiatdéw powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez za§wiadczenie o jako$ci lub znakiem

kontroli jako$ci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwno rz¢dnym dokumentem.
Odbidr materiatéw powinien obejmowac zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz sprawdzenie wlasciwos$ci
technicznych tych materialéw z wystawionymi atestami wytworcy.
Nie dopuszcza sig stosowania do robot materiatow, ktorych wiasciwosci nie odpowiadaja wymaganiom wg. pkt. 4
Wyniki odbioréw materiatéw powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.
7. Obmiar robot
Jednostkg obmiarowa robot jest m3 utozonej tarniny.
Tlo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i
sprawdzonych w naturze.
8. Odbidr robot
Odbiodr podtoza
- badania podloza nalezy przeprowadzaé w trakcie odbioru czgsciowego, podczas suchej pogody, przed
przystapieniem do wypelniania tarnina,
Odbidr robdt wypehieniowych
Roboty wypetnieniowe, jako roboty zanikajace, wymagaja odbiorow czesciowych. Badania w czasie odbioru
czg$ciowego nalezy przeprowadzaé dla tych robdt, do ktorych dostep pdzniej jest niemozliwy lub
utrudniony.
Odbiodr czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:
- podtoza tacenia
- jakosci zastosowanych materiatow,
- doktadno$ci wykonania poszczegdlnych warstw wypetnienia,
Dokonanie odbioru czgsciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.
- badania koncowe wypehienia nalezy przeprowadzac po zakonczeniu robot.
9. Podstawa ptatnosci
Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m® wypetnienia tarnina.
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