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OST.D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej

1.1.1Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od
Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Szczegotowa Specyfikacja techniczna ( SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z przebudowa odcinka chodnika przy
ul. Kusocinskiego w Inowroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja:

- prace pomiarowe;

- prace rozbidrkowe;

- projekt przewiduje wycinke drzew z karczowaniem pni:

- 0 $rednicy 34 cm — 5 szt.
- 0 $rednicy 38,5 cm — 1 szt.
oraz karczowanie krzakéw o powierzchni 60 m?2.

- roboty ziemne;

- przygotowanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni;

- utozenie kraweznikow 1 obrzezy na fawie betonowej z oporem;

- utozenie 1 zageszczenie warstwy odsaczajacej;

- ulozenie i1 zageszczenie podbudowy z betonu ;

- ulozenie kostki betonowej g. 8 cm na podsypce cem.- piask.;

- remont istniejgcych schodow;

- remont czastkowy nawierzchni bitumicznej;
1.4.Okreslenia podstawowe.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.
Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem, Wykonawca i projektantem.
Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu W sprawach realizacji kontraktu.
Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.



Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatdéw oraz robot.
Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowsg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadani obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu
1 czynnikow atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na

podbudowg.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyrd6wnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen do ruchu na podtoze
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na paszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi 1

srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego poparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gltebokosci przemarzania.
Polecenie Inspektora - wszelki polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant —uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg.

Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa , Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe polecenia przekazane
przez Inspektora Wykonawcy stanowig czgs¢ Umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentach
przetargowych.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego i zapewni¢ spetnienie nastepujacych warunkow
zabezpieczajacych przed :



- zanieczyszczeniem ciekOw wodnych odpadkami, pytami, paliwami, olejami, chemikaliami
oraz innymi
szkodliwymi substancjami

- zanieczyszczeniem powietrza pytami itp.

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu

- mozliwo$cig powstania pozaru

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robdt norm okreslonych w odpowiednich

przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigzaja Wykonawce.

Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony p-poz.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie placu budowy.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0so6b niepozadanych.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelki materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od Daty Rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez
Inspektora. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i
bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac
Inspektora o swoich dziataniach , przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow



Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly speiniajg wymagania Szczegotowe;
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robot. Na wszelkie materiaty zastosowane przy
budowie mostu Wykonawca zobowigzany jest przedstawic¢ aktualng aprobate IBDiM i
deklaracj¢ zgodnosci.

2.3.Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawc¢ wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatlow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy b¢dg one
potrzebne do robdt byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i
wiasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Na zastosowanie innego niz w dokumentacji materiatu W wykonywanych robotach
Wykonawca musi uzyska¢ zgodg Inspektora.

3.SPRZET.

Dobor sprzetu do wykonania robot przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac
jakos$¢ robot okreslong SST.

Sprzet bedacy wlasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym, bedzie odpowiada¢ wymaganiom ochrony

srodowiska 1 przepisom dotyczacym jego uzytkowania, oraz b¢dzie zaakceptowany przez
Inspektora.

4. TRANSPORT.

4.1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich §rodkow transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonania robot 1 wtasciwosci przewozonych materialow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco i na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do placu budowy.

4.2. Wybor srodkow transportu pozostawia si¢ do decyzji Wykonawcy.

5.WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora. Wykonawca przedstawi
Inspektorowi do zatwierdzenia harmonogram robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jako$ci robot



Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem, aby
osiggnad

zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg roboét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni

odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie

urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badah materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji

Projektowej i SST.

6.2. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot.
Do dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajgcych, ulegajacych zakryciu i ostatecznego odbioru
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakos$ci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym.

7.2. Obmiary robdt zakrywanych beda dokonywane przez Inspektora przy udziale
Wykonawcy.

8. ODBIOR ROBOT.



8.1. Podstawa do oceny jakosci i ilosci odbieranych robot zgodnie z SST sg badania i
pomiary wykonane zarowno w czasie realizacji jak i po zakonczeniu robot oraz ogledziny
podczas dokonywania odbioru.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

8.3. Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartoSci.

Odbioru koncowego robdt dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w terminie
ustalonym w warunkach kontraktu, przy udziale Inspektora i Wykonawcy.

8.4. Do odbioru koncowego, Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty :

- projekt budowlano — wykonawczy,

- szczegOlowe specyfikacje techniczne,

- dziennik budowy ,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- sprawozdanie techniczne,

- o$wiadczenie kierownika budowy o poprawnos$ci wykonania robot,
- powykonawczg inwentaryzacj¢ geodezyjna,

- zestawienie ilosci 1 warto$ci wykonanych robot wg wzoru kosztorysu ofertowego
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

8.5. Odbidr ostateczny ( pogwarancyjny ) polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PELATNOSCL.

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie 1 bedzie obejmowac :

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos$¢ pracy sprzetu,

- koszty posrednie,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkow

mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,



Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym
Slepym Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$é zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot objetych tg pozycja kosztorysows.

Koszt zabezpieczenia placu budowy oraz zabezpieczenia przeszkody wodnej przed
zanieczyszczeniem nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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A. PRACE POMIAROWE.

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt, zwigzanych z odtworzeniem punktow wysoko§ciowych w terenie.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego
na odcinku od Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.

1.3.Zakres robot objetych ST
Odtworzenie 1 wyznaczenie punktéw  wysokosciowych oraz inwentaryzacja
powykonawcza wykonanych elementow zagospodarowania..
W zakres robot pomiarowych wchodzi:
a/ sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych
chodnika i punktéw wysokosciowych
b/ wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow
c/ zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie ich lokalizacji na planie sytuacyjnym, w celu ich po6zniejszego
ewentualnego odszukania w terenie.
1.4 Okreslenia podstawowe
Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koficowy punkt trasy.
Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami.
1.4.3 Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robot oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Do utrwalenia punktow gtownych trasy, nalezy stosowac bolce stalowe i oznaczy¢ je
farbg. Do stabilizacji pozostatych punktow oraz swiadkoéw, nalezy stosowac paliki drewniane,
o dlugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 +0,08 m.
3. SPRZET
Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy 1 punktow wysokos$ciowych, nalezy stosowaé

nastepujacy sprzet:

- teodolit,

- niwelator,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gldéwnych, powinien gwarantowac

uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1 Samochod dostawczy

Samochod dostawczy , stuzy do transportu personelu i sprz¢tu na plac budowy , w celu
wykonania pomiaréw i stabilizacji punktow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ustalenia ogélne

Prace pomiarowe, powinny by¢ wykonane z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (4-10).
Zamawiajacy zobowigzany jest do przekazania reperu. W oparciu o materialy dostarczone
przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne, niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe, powinny by¢
wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodno$ci wykonanych robét, z dokumentacja
projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu, przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy. Bledy te powinny by¢ usuni¢te na
koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzgdne terenu okre§lone w
dokumentacji projektowej, sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu, istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie, nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z
réznic rzednych terenu, podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciazag Wykonawce. Wszystkie roboty , ktore bazujg na
pomiarach Wykonawcy , nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem przez Inspektora
Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy , musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia, okreslajagce w sposob wyrazny 1 jednoznaczny,
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe, zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang odtworzone na koszt
Wykonawcy .Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidlowe;j realizacji
robot, naleza do obowigzkow Wykonawcy.
5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéow wysokosciowych

Rzedne reperow roboczych, nalezy okresli¢ z doktadnos$cia do 0,5 cm, stosujac niwelacje
podwdjng, w nawigzaniu do repera panstwowego.
5.3 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy, nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa
Of trasy, powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej, nie moze by¢ wigksze niz 5 cm .Rzedne punktéw osi, nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 em, w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrolg jakosci prac pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i
punktow wysokosciowych, nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad. okreslonych w
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Instrukcjach i Wytycznych GUGIK (4-10)

7. OBMIAR ROBOT

Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja rozliczeniu ryczaltowemu obejmujacemu
wykonanie wszystkich robot sktadowych okreslonych w p. 1.3. Cena ryczattowa powinna
zawiera¢ si¢ w cenie catego kontraktu poniewaz jest to robota wykonywana na koszt
Wykonawcy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot objetych Specyfikacja. polega na sprawdzeniu zgodno$ci wyznaczonych
elementow z Projektem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Roboty te sa wykonywane na koszt Wykonawcy i powinny by¢ uwzglednione w koszcie
catego kontraktu przez wykonawce.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja DP- T14 o dokonywaniu odbioréw rob6t drogowych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP
Warszawa, 1989, wraz z pozniejszymi zmianami zawartymi w Zarzadzeniu Nr 4
GDDP 7 dnial0.04.1992 r.
Instrukcja techniczna O-1 . Ogélne zasady wykonania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji Glowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979
Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983
Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe. GUGiK 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983

wn

N OA
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B. ROBOTY ROZBIORKOWE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt, zwigzanych z wykonaniem prac rozbiérkowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego
na odcinku od Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty rozbidérkowe obejmujg :
- rozebranie chodnikéw betonowych grubosci 15 cm — 525,46 m? ( 78,82 m®);
- reczne rozebranie nawierzchni bitumicznej grubosci 4,0 cm — 22,72 m?;
- rozebranie kraweznikow betonowych 15 x 30 cm — 55,69 m
- rozebranie chodnika z kostki betonowej — 218,99 m?;
- rozebranie chodnika z ptytek chodnikowych 50x50 cm — 26,28 m?;
- rozebranie obrzezy — 164,71 m.
- wywiezienie gruzu na sktad wykonawcy — 94,51 m®,
2. MATERIALY.
Brak.
3. SPRZET.
- sprezarka powietrza spalinowa ;
- mlot wyburzeniowy ;
- spycharka ;
- reczny sprzet do wykonywania prac rozbidrkowych.

4. TRANSPORT.

Dowolny rodzaj §rodkow transportowych , stuzacy do przewozu materiatow rozbiérkowych.
Wybor srodka transportu zalezy od warunkoéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dot. przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow tadunku 1 innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialnos¢ za jako$¢ wykonania prac rozbidorkowych.
Z uwagi na prostot¢ wykonania robot nie podaje si¢ opisu ich wykonania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzenie jakosci robdt polega na kompletno$ci wykonania robot rozbidrkowych zgodnie z
dokumentacjg techniczng.

7 .OBMIAR.

Jednostka obmiarowa robot w zaleznosci od rozbieranego elementu jest 1 m?; m; m3,
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Obmiaru dokonuje si¢ na budowie w obecnosci Inspektora Nadzoru i wymaga jego
akceptacji. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inspektora Nadzoru
nie mogg stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zaptate.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbioru wykonanych robo6t rozbiérkowych dokonuje Inspektor Nadzoru , po zgloszeniu
robot przez Wykonawce..

9. PODSTAWA PLATNOSCL.
Ptatnos$¢ zgodnie z obmiarem nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem po odbiorze robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Prawo budowlane i przepisy BHP.
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C. WYCINKA DRZEW, KARCZOWANIE PNI.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej, s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot, zwigzanych z wycinkg drzew .
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od
Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji, stanowiag wymagania dotyczace robot zwigzanych
zwycinkg :

- drzewa o $rednicy 26—-35 cm-—5szt.

- drzewa o $rednicy 36 -45 cm—1szt.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos¢ z ST oraz
poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY .
Nie wystepuja.

3. SPRZET.

Sprzet powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w ST. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzgdzia, nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych, zostang przez inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Operatorzy sprzgtu musza mie¢ ukonczony kurs jego obstugi, przeszkolenie na stanowisku roboczym,
wazne badania lekarskie (specjalistyczne) oraz powinni by¢ wyposazeni w sprzet ochrony osobistej
(kask, ochronniki stuchu, ostona twarzy, rekawice i odpowiedni kombinezon)

Do wykonania robét zwigzanych z usunigciem drzew, nalezy stosowac:
1. pily mechaniczne,
frezarki do pni,
ciagnik kotowy ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z wycinka
drzew,
przyczepaskizyniowa 35t,
przyczepa duzycowa do 4,5,
podnosnik koszowy,
. inne $rodki transportu.
Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

W N

No ok~

4 TRANSPORT.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazef na osie, wymiarow
tadunku 1 innych parametréw technicznych.

Ladunki na $rodkach transportu powinny by¢ wlasciwie zabezpieczone, zaladowane tak aby
nie spowodowac zsuniecia si¢ drewna lub gatezi ze §rodka transportu podczas jazdy, co
bytoby przyczyna zagrozenia dla odbywajacego si¢ ruchu kotowego.
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5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Roboty zwigzane z wycinka drzew obejmuja : wyciecie drzew, wywiezienie pni oraz karpiny
1 gatezi poza plac budowy, usunigcie pozostatosci po wycince (zabrania si¢ spalania na
miejscu, w obregbie pasa drogowego)

5.2. Wykonanie robot

Roboty objete ST, nalezy realizowac poprzez wykonanie nastepujacych czynnosci:

A . Wycinka drzew bez uzycia wysiggnika

1. miejsce w otoczeniu $cinanego drzewa nalezy oczysci¢ z krzakow 1 wystgpujacych
korzeni, utrudniajgcych robotnikowi swobode ruchu w chwili padania drzewa, a miejsca
oblodzone posypac piaskiem,

2. w przypadku glebokiego $niegu, przygotowac $ciezki do odskoku pracownikow,

3. zamocowanie na drzewa linki odciagajacej (dlugos¢ linki , rowna dwukrotnej wysokos$ci
drzewa),

4. wykonanie zaciosu na 1/3 do 1/4 grubosci pnia od strony planowanego upadku drzewa.
Zacios nalezy wykona¢ doktadnie i mozliwie nisko. Po przeciwnej stronie, 2-3 cm powyzej
zaciosu podcina si¢ drzewo pitg mechaniczng,

5. aby zapobiec zakleszczeniu si¢ pity uzy¢ liny odciggowe lub kliny. Nalezy pozostawié¢
niedopilowang czg$¢ pnia grubosci 2-3 cm,

6. obalenie podcigtego drzewa, dokonuje si¢ przez ciggnigcie ciggnikiem lub sprzetem
mechanicznym, liny przymocowanej do drzewa,

7. przed przewrdceniem drzewa nalezy zatrzymac ruch odbywajacy si¢ po drodze. Czynno$¢
ta wykonuje dwoch sygnalistow wyposazonych w choragiewki i kamizelki ostrzegawcze.

B . Wycinka drzew z uzyciem wysig¢gnika

1. miejsce $cinki drzewa wygrodzi¢ taSma biato — czerwona stosownie do warunkow, tak
by zapewni¢ bezpieczne wykonanie wszystkich czynnosci zwigzanych ze scigciem danego
drzewa; ruch pieszych skierowac¢ na drugg strone ulicy,

2. miejsce w otoczeniu scinanego drzewa nalezy oczys$ci¢ z krzakow 1 wystepujacych
korzeni, utrudniajacych robotnikowi swobode ruchu, a miejsca oblodzone posypac piaskiem,
w przypadku giebokiego sniegu, przygotowac sciezki do odskoku pracownikow,

wysiegnik koszowy ustawi¢ w taki sposob aby minimalnie ograniczy¢ utrudnienia w ruchu
kotowym 1 pieszym,

pracownicy pracujacy w koszu powinni by¢ odpowiednio przeszkoleni, a przed
przystapieniem do pracy powinni by¢ dodatkowo zapoznani z zagrozeniami i utrudnieniami
wystepujacymi w danej sytuacji,

obcigte gatezie nalezy opuszczac¢ na chodnik lub jezdni¢ za pomocg przymocowanych do nich
lin,

usunigte galezie zatadowac na przyczepe 1 wywiesc,

po usunieciu wszystkich gatezi przystapi¢ do wycigcia pnia drzewa ( odcinkami o dlugosci
odpowiednio do warunkow ) poczawszy od wierzchotka do korzeni w nastepujacy sposob:
zamocowac linke odciagajaca do odcinanej czgsci pnia (dlugos¢ linki , rowna dwukrotne;j
wysokos$ci drzewa),

wykonanie zaciosu na 1/3 do 1/4 grubosci pnia od strony planowanego upadku drzewa.
Zacios nalezy wykona¢ doktadnie i wyznaczonym miejscu. Po przeciwnej stronie, 2-3 cm
powyzej zaciosu podcina si¢ drzewo pita mechaniczng,
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aby zapobiec zakleszczeniu si¢ pity uzy¢ liny odciggowe lub kliny. Nalezy pozostawié
niedopilowang czg$¢ pnia grubosci 2-3 cm,

obalenie podcigtego odcinka pnia, dokonuje si¢ przez ciggniecie, liny przymocowanej do
drzewa, przed przewrdceniem odcinka pnia nalezy zatrzymac ruch odbywajacy si¢ po
drodze. Czynno$¢ ta wykonuje dwoch sygnalistéw wyposazonych w choragiewki i kamizelki
ostrzegawcze.

Wycinke nalezy przeprowadza¢ w terminie uzgodnionym z ZDP w Inowroctawiu, przy
sprzyjajacych warunkach atmosferycznych.

Nie wolno $cina¢ drzew przed §witem, po zapadnigciu zmroku, w czasie mgly

1 porywistych wiatréw, przy zawiejach $nieznych i silnych mrozach ( ponad 20° C) i
ulewnych

deszczach,

Zabezpieczenie robot - Wykonawca musi oznakowac teren wycinki, zgodnie z planem
organizacji ruchu na czas robdt zwigzanych z wycinka drzew, zatwierdzonym przez
Komendanta Policji Powiatowej Wydziat Ruchu Drogowego, oraz Dyrektora ZDP w
Inowroctawiu.

Nie wolno Wykonawcy sktadowa¢ pozyskanego drewna i gat¢zi na poboczu drogi, na czas
jego uporzadkowania.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Miejsce wycinki przed rozpoczeciem robot, nalezy oznakowac i1 zglosi¢ jego prawidtowos¢
do odbioru inspektorowi nadzoru. Prowadzone roboty, przez caty okres ich trwania, powinny
by¢ kontrolowane przez Drogomistrzow lub pozostatych uprawnionych pracownikow
technicznych ZDP w Inowroctawiu, pod wzgledem prawidtowosci ich zabezpieczenia oraz
prawidlowos$ci prowadzonej wycinki, zgodnie ze Specyfikacja Techniczng, Przed
rozpoczeciem robot, strony sporzadzaja Protokot przekazania placu budowy (robot).

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiarowa przy wycince drzew, jest jedna sztuka drzewa o $rednicy mierzonej na
wysokosci 1,3 m od ziemi. Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu robot,

z rzeczywistym obliczeniem ilo$ci $cigtych drzew oraz ich $rednic.

Obmiar robot obejmuje roboty objete Umowg oraz dodatkowe i nie przewidziane, ktorych
potrzebg wykonania uzgodniono pomigdzy Wykonawca, a nadzorem w trakcie trwania robot.
Pozyskane z wycinki drewno jest wlasnoscig Wykonawcy.

8.0DBIOR ROBOT.

Odbioru robot zwigzanych z wycinka drzew, dokonuje Zamawiajacy, po zgloszeniu robot do
odbioru przez Wykonawceg. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych poprawek, bez hamowania postepu robot. Roboty poprawkowe,
Wykonawca wykona na wlasny koszt, w terminie ustalonym z Zamawiajgcym.

Roslinnos¢ istniejaca w pasie robot drogowych , nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢
przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktora ma by¢
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, powinna by¢ odtworzona
na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

9.PODSTAWA PLATNOSCL

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych, wg pkt.7, zgodnie z
obmiarem dokonanym po odbiorze robot.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

wyciecie drzew,



karczowanie pni,
wywiezienie dluzyc, karpiny i galezi,
uporzadkowanie terenu po wycince.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Zasady cigcia drzew przydroznych — Zatacznik do pisma GDDP 6.2d/424/9/92
2. Instrukcja DP-T 14 pkt 6

18



19

D. ROBOTY ZIEMNE.

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt, zwigzanych z wykonaniem robot ziemnych.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od
Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST, dotycza:

- wykonania wykopow koparka o pojemnosci tyzki 0,25 m® — 187,76 m®
- zaladunek i transport urobku na sktad wykonawcy.

Objetos¢ robot ziemnych : wykopy — 187,76 m3,

1.4 Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe, sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i definicjami

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét, jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przed przystapieniem do robdt sprzetem zmechanizowanym nalezy wykona¢ probne,
reczne poprzeczne przekopy w celu sprawdzenia lokalizacji przebiegu wykazanych na
mapie i ewentualnych nie zainwentaryzowanych urzadzen obcych.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
Do wykonania wykopu, nalezy uzy¢ koparke podsigbierng. na podwoziu ogumionym, o

wydajnosci dostosowanej do szerokosci wykopu 1 zalozen harmonogramu robot.
Wykonawca powinien uzy¢ sprzgt, nie majacy niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu
W czasie odspajania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny i narz¢dzia, nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot. W obrebie istniejacych urzadzen technicznych - roboty ziemne nalezy wykona¢
recznie.

4. TRANSPORT

Wybdr srodkow transportowych, nalezy do Wykonawcy. Ilo$¢ srodkoéw
transportowych, powinna by¢ dostosowana do wydajnosci koparki, odlegtosci transportu oraz
korelowa¢ z zalozeniami harmonogramu robot. Organizacja transportu, powinna uwzglednia¢
wymogi bezpieczefistwa w pasie drogowym i poza nim. Srodki transportowe poruszajace si¢
po drogach publicznych, powinny spetnia¢ wymagania w odniesieniu do gabarytow i
obcigzen na oS.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Roboty przygotowawcze
Zarys wykopu oraz jego rz¢dne, powinny by¢ trwale oznaczone palikami, wg zatozen
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okreslonych w dokumentacji projektowej i ST "Odtworzenie trasy w terenie"
5.2 Zasady prowadzenia wykopow
Roboty nalezy prowadzi¢ koparka lub rgcznie - dla robdt w obrgbie urzadzen obcych na
odktad. Sciany wykopu, nalezy wykonaé pionowo. Dno wykopu, nalezy profilowaé recznie,
zapewniajac rzedne projektowane po zaggszczeniu.
Wykop nalezy wykona¢ z doktadnoscia:
szerokos¢ wykopu - nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej, o wigcej
niz 10 cm
- r1zedne robdt ziemnych - rdéznica w stosunku do projektowanych nie moze
przekracza¢ +1cm -3 cm
- spadki podluzne 1 poprzeczne dna Kkoryta, nalezy wykona¢ zgodnie z
dokumentacjg projektowa
W celu zabezpieczenia wykopu przed naptywem wody opadowej, nalezy powierzchni¢
wykopu na biezaco profilowac.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci

Kontrola jako$ci robét, powinna by¢ prowadzona zgodnie z zasadami podanymi w
OST D 00.00.00 "Wymagania og6lne"
6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot ziemnych, zwigzanych z wykopem, Wykonawca powinien
sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonania robdt pomiarowych i1 przygotowawczych, na catosci
wykonywanego odcinka robot.
6.3 Badania w czasie wykonywania robdét ziemnych
6.3.1 Odwodnienie

W celu zabezpieczenia przed nadmiarem wody opadowej, nalezy systematycznie
prowadzi¢ czynno$ci okreslone w punkcie 5.2 i ocenia¢ ich wykonanie wizualnie. Grunt
wykopywany, nie powinien by¢ nadmiernie nawodniony.
6.3.2 Szeroko$¢ wykopu

Nalezy sprawdza¢ na biezaco. Pomiar szeroko$ci, nie moze odbiega¢ od projektowanego
o wigcej jak 10 cm .
6.3.3 Rzedne wykopu

Rzedne nalezy sprawdzac z czg¢stotliwoscig jak w punkcie 6.3.2. Tolerancje rzednych,
dopuszcza si¢ w granicach + 1 cm -3 cm
6.3.4 Ré6wnos$¢ dna koryta

Roéwnose nalezy sprawdzac tatg 3-metrowa

Dopuszczalne nierownosci - 3 cm

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robot ziemnych z wykopu, nalezy dokona¢ w m 3 (metrach szesciennych), na
podstawie dokumentacji projektowej. Catkowitg objetos¢ wykopu, nalezy obliczy¢ z
przekrojow poprzecznych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Zasady odbioru

Odbidr robot ziemnych, zwigzanych z wykopem, dokonuje si¢ na zasadach robot
zanikajacych . Wykop uznaje si¢ za wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badan 1 pomiarow, sg zgodne z wymaganiami okre§lonymi w punkcie 51 6.
Przy odbiorze, obowigzuja badania okreslone w punkcie 6.3
8.2 Usuwanie usterek
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W przypadku, gdy cho¢ jeden element robot ziemnych - wykopu nie spelnia wymagan
okreslonych w niniejszej ST, wykopy uznaje si¢ za niezgodne z dokumentacja projektowa.
W takim przypadku, Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty , do zgodnosci z
wymaganiami, na wlasny koszt, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ bedzie za m® wykopu, na podstawie obmiaru, po odbiorze robét.
Cena dla wykopu, obejmuje sktadniki okreslone w OST D 00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt.

9 oraz:

- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu mechaniczne, z transportem urobku na odktad,

- wykonanie wykopu reczne - prace w obrebie urzadzen obcych,

- profilowanie i plantowanie dna wykopu i skarp, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

wmn

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonania i badania przy odbiorze
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E. WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU.

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem w niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajace;.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od
Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:
- warstwy odsaczajacej z piasku grubosci 10 cm pod:
e chodnik — 362,85 m?

1.4. Okreslenia podstawowe
Grunty wysadzinowe — grunty o wskazniku piaskowym ponizej 25% *tatwo tworzace
soczewki lodowe 1 wysadziny w okresie mrozow, piaski gliniaste, gliny piaszczystej pylaste,
pyly piaszczyste, pyly gliny, ity, gliny zwigzle pylaste i piaszczyste, ity piaszczyste i pylaste.
Grunty watpliwe — grunty o wskazniku piaskowym od 25% do 35%, o ograniczonej zdolno$ci
do tworzenia soczewek lodowych 1 wysadzin w okresie mrozow; piaski pylaste, zwiry
gliniaste, pospotki gliniaste, zwiry gliniaste, rumosze i wystrzeliny gliniaste.
Grunty niewysadzinowe — grunty o wskazniku piaskowym powyzej 35, nie tworzace
soczewek lodowych i wysadzin w okresie mrozow; zwiry, pospoiki, piaski grubo-, §rednio- i
drobnoziarniste oraz rumosze skalne.
1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonanych
robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogélne
2.1.1. Materialy stosowane przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materiat zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej 1 ST. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych
zrodiach otrzymania materialu przed rozpoczgciem ich dostawy. W przypadku nie
zaakceptowania materiatu ze wskazanego zrddta, Wykonawca powinien przedstawi¢ do
akceptacji Inspektora Nadzoru materiat z innego zrodta. Zaakceptowany material nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorych
znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z tym, Ze roboty te nie zostang przyje¢te, ani zaptacone.
Warstwa odsaczajgca powinna by¢ wykonana z piasku spetniajgcego nastepujgce warunki:
a / warto$¢ wspotczynnika wodoprzepuszczalnoscei ,, K ” powinna by¢ wigksza od 8m/
dobg,
b / zawarto$¢ zanieczyszczen obcych nie wigcej niz 0,3 % badanie w/g normy PN-77/B-
06714/12,
c / wskaznik zageszczenia Is =1 wg proby Proctora,
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d / nie powinien zawiera¢ zanieczyszczen organicznych — barwa cieczy nie ciemniejsza
od wzorcowej, wg PN-78/B-06714/26

Woda stosowana do wykonania w-wy odsgczajacej powinna odpowiada¢ normie
PN-88/B-32250. Woda powinna by¢ czysta bez zawarto$ci szkodliwych dodatkow. Bez
badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociagowa wodg pitng. Gdy woda pochodzi z
watpliwych zrédet nie mozne by¢ uzyta bez jej przebadania zgodnie z wyzej podang
norma.
2.1.2. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy, moze by¢
studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.
2.2 Skladowanie materialéw
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
to Wykonawca robdot powinien zabezpieczy¢é kruszywo przed zanieczyszczeniami i
zmieszaniem z innymi materiatami. Podloze na miejscu skladowania powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3.SPRZET

Ze wzgledu na waski pas, uktadanie i zageszczanie warstwy odsgczajacej nalezy wykonaé
przy uzyciu topat, grabi i ubijakow recznych.
Sprzet stosowany powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru i
powinien gwarantowac uzyskanie dobrej jakosci robot.
Jakikolwiek sprzet, maszyny urzadzenia i narzedzia nie gwarantuja zachowania wymagan
jako$ciowych zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Piasek, kruszywo lamane nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi materiatami.
Podczas transportu material powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem i rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Rozkladanie kruszywa
1. Podloze gruntowe warstwy odsaczajacej powinno by¢ wykonane zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w specyfikacji D- 4.01.01 ,, Koryto wraz z profilowaniem
1 zaggszczeniem podtoza
2. Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozktadane w warstwie o
jednakowej grubosci. Roztozona warstwa powinna mie¢ takg grubo$¢, aby ostateczna
grubos$¢ warstwy po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej — 10 cm z
tolerancjg + 1 cm, - 2 cm
5.2 Zageszczenie Kruszywa
1. Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapic
do jej zageszczania. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie
zaggszczenia powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usuni¢cie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Warstwa
odsaczajaca powinna by¢ zageszczona ubijakami.
2. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika nie mniejszego niz 1,0
wedlug proby Proctora. Wilgotno$¢ przy zageszczaniu nie powinna si¢ roézni¢ od
wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20 % jej wartosci.
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3. Warstwa odsgczajgca po wykonaniu, a przed utozeniem dolnej warstwy podbudowy
powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badanie kontrolne w
zakresie i czgstotliwosci gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot.

2. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien spetni¢ warunki opisane
w pkt. 2.1,2.2,5.115.2.

3. Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12. Zaggszczenie nalezy
kontrolowa¢ wg PN-88/B-04481.

4. Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z
tolerancjg +1 cm i —2 cm. O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi
projektowej o wiecej niz 5 cm. Szerokos$¢ nie moze si¢ rozni¢ od projektowanej o
wiecej niz + 10 cm - -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru warstwy odsaczajacej dokonuje si¢ w metrach kwadratowych, po utozeniu i
zageszczeniu. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wykazanych w
dokumentacji projektowej z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inspektora
Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego zezwolenia Inspektora Nadzoru nie
moga stanowié podstawy roszczen o dodatkowa zaptate. Jednostka obmiaru jest 1 m?
wykonanej w-wy odsaczajacej. Obmiar robdt polega na okresleniu rzeczywistej powierzchni
W-wy odsgczajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega warstwa odsgczajaca.
Warstwe odsaczajaca uznaje si¢ za wykonang zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badan pomiaréw okazaty si¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi
w pkt. 2, 51 6 niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ bedzie za metr kwadratowy wykonanej warstwy nalezy przyjmowac, zgodnie z

obmiarem i oceng jako$ci wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy.

Cena wykonania warstwy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie 1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o

grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji technicznej,

- wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie ze specyfikacja techniczna,

- utrzymanie warstwy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN -88/B-04481 ,, Grunty budowlane. Badania probek gruntu ”

2. BN — 77/8931-12/ ,, Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia ”

3. PN -89/B-06714/01 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Podziat, nazwy i okreslenia”

4 PN — 77/B-06714/12 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartos$ci
zanieczyszczen ”

5. PN — 78/B-06714/15,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia sktadu
ziarnowego
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PN —77/B-06714/17 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotno$ci ”

PN — 78/B-06714/26 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci
zanieczyszczen organicznych ”

PN — 87/6774/04 ,, Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek ”

PN — 64/8931-01 ,, Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego ”
Instrukcja DP- T i 4 o dokonaniu odbiorow robédt drogowych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i powiatowych. GDDP
Warszawa 1989 r wraz ze zmianami zawartymi w Zarzadzeniu nr 4 GDDP z dnia
10 kwietnia 1992 r oraz Zarzadzenia nr 9 GDDP z dnia 14 maja 1993 r.

Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym, Monitor Polski
zatacznik nr 24 poz. 184 z dnia 18.06.1990 r i zatacznik do Zarzadzenia Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z 06.06.1990 r

poz. 184.
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F. USTAWIENIE KRAWEZNIKOW I OBRZEZY.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikdéw i obrzezy betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od
Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem:
- ustawienie kraweznikow betonowych wjazdowych o wymiarach 15x22 cm
na tawie betonowej na podsypce cementowo —piaskowej 38,96 m;
- ustawienie kraweznikéw betonowych o wymiarach 15x30 cm
na tawie betonowej na podsypce cementowo —piaskowej 5,65 m;
- ulozenie kraweznikow betonowych wtopionych o wymiarach 12x25 cm — 3,7 m;
- ulozenie obrzezy betonowych o wymiarach 8x30 cm na na fawie betonowe;j
i podsypce piaskowej z wypehieniem spoin piaskiem — 599,84 m.

1.4. Okreslenia podstawowe
Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki dla pieszych,
pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:

- krawezniki betonowe,

- obrzeza betonowe,

- piasek na podsypke 1 do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

- materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.
2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodnie z PN-EN-1340

Tablica 1. Wymiary kraweznikoéw betonowych
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Wymiary kraweznikow ( cm )
I b h C d
100 12 25 Bez fazy
100 15 30 3 12
100 20 30 3 12

Dopuszczalne odchytki wg PN-EN-1340

Dhugos$¢: +- 1% z doktadnos$cig do 1 mm, nie mniej niz 4 mm i nie wigcej niz 10 mm

Inne wymiary z wyjatkiem promienia:

dla powierzchni: +- 3% z doktadnoscig do 1 mm nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 5 mm.
dla innych czgsci: +- 5% z dokladnosciag do 1 mm nie mniej niz 3 mm i nie wigcej niz 10 mm.
Dopuszczalna odchyltka ptaskosci i prostoliniowosci +- 1,5%.

Odporno$¢ na zamrazanie i rozmrazanie.
Nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-EN-1340 zatacznik D. Odpornos¢ kraweznikdéw na
zamrazanie 1 rozmrazanie winna spetnia¢ wymagania dla Klasy 3.

Wytrzymalo$¢ na zginanie.

Wytrzymato$¢ na zginanie nalezy okresli¢ wg normy PN-EN-1340 zatacznik F.
Charakterystyczna wytrzymato$¢ na na zginanie dla Klasy 3 nie powinna by¢ mniejsza od
6,0 MPa.

Wytrzymalo$¢ na Scieranie.

Badanie wytrzymatosci nascieranie nalezy wykona¢ na tarczy Béhmego wg PN-EN-1340
zatgcznik H. Wymagany wynik badania dla Klasy 4 < 18000 mm3/ 5000 mm?.

Beton do produkcji kraweznikow.

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowac beton wg PN-EN-206-1, klasy wytrzymatosci C30/37

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe.

2.4.1. Klasyfikacja.

W zaleznosci od przekroju rozroznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:

- obrzeze niskie — On

- obrzeze wysokie — Ow

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci 1 liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli si¢ na:

- gatunek 1 — G1;

- gatunek 2 — G2.

2.4.2. Betonowe obrzeza chodnikowe. Wymagania techniczne.

Wymiary obrzezy.
Rodzaj Wymiary obrzezy w cm
obrzeza I b h r
On 75 6 20 3
100 6 20 3
Ow 75 8 30 3
90 8 24 3
100 8 30 3
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Gdzie: | — dlugos¢ obrzeza betonowego;
b — szeroko$¢ obrzeza betonowego;
h — wysokos¢ obrzeza betonowego;
I — promien zaokraglenia obrzeza betonowego.

Dopuszczalne odchytki wymiar6w obrzezy.

Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchylka w mm
Gatunek 1 Gatunek 2
L + 8 + 12
b,h + 3 + 3

Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekni¢¢ i ubytkow betonu o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementdw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia obrzezy:

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢ wad i1 uszkodzen

Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni i 2 3
krawedzi mm

Szczerby i ograniczajace niedopuszczalne
uszkodzenia powierzchnie gorne
krawedzi 1 narozy ($cieralne )

ograniczajace
pozostale
powierzchnie:
liczba max 2 2
dlugo$¢, mm, max 20 40
gleboko$é, mm, max | 6 10

Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 klasy B25 i B30
2.4.3. Skladowanie.

Krawezniki betonowe 1 obrzeza moga by¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkoéw i wielkosci.
Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugo$¢ min. 5 cm wieksza niz szerokos$¢
kraweznika.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow i obrzezy.

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi po
osiggnigciu przez beton minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowanej. Krawezniki i obrzeza
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.
5.3. Wykonanie law

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

F.awa betonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowaé szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu.
Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany
warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3],
przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa
zalewow3.

5.4. Ustawienie krawe¢znikow betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegto$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢
od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzglgdu na ,,wyrobienie” $cieku)
moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Wypehianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypetni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku
1:2. Zalewanie spoin kraweznikéw zaprawa cementowo-piaskowg stosuje si¢ wytacznie do
kraweznikow ustawionych na fawie betonowe;.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczys$ci¢ 1 zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej 1 o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewac co 50 m bitumiczng masg zalewowa
nad szczeling dylatacyjng tawy.
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5.5. Ustawianie obrzezy chodnikowych.

5.5.1. Wykonanie koryta.

Koryto pod podsypke nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050.

5.5.2. Podtoze lub podsypka.

Podtoze pod ustawienie obrzeza stanowi¢ ma podsypka cementowo-piaskowa o grubosci
warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke wykonuje si¢ przez zasypanie koryta a
nastepnie zageszczenie z polewaniem woda.

5.5.3. Ustawianie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze
Swiattem ( odlegloécig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego ) zgodnie z
ustaleniami dokumentacji kontraktowej. Zewngtrzna §ciana obrzeza powinna by¢ obsypana
piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie
powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ je piaskiem lub zaprawg cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza
by¢ wypetione catkowicie na peing glebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.2.1. Badania kraw¢znikow

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia krawgznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar 1 policzenie uszkodzen
wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugosci 1 gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru stalowego
lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6]. Sprawdzenie
ksztattu 1 wymiarow elementodw nalezy przeprowadzi¢ z dokltadnoscig do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie z wymaganiami tablicy 11 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadno$cia do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikoéw
betonowych powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne
z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) Zgodnos$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni faw z dokumentacijg projektows.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m tawy.
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b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde

100 m tawy. Tolerancje wymiaré6w wynosza:

- dla wysokos$ci £ 10% wysokos$ci projektowane;,

- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;.

€) Rownosé gornej powierzchni taw.
Rownos¢ gérnej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej laty.
Przeswit pomigdzy gérng powierzchnig tawy i przytozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm.

d) Zageszczenie taw.
Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub
piasku nie mogga wykazywac¢ $Sladu urzadzenia zageszczajacego.
Lawy z thucznia, badane probg wyjecia poszczegdlnych ziarn thucznia, nie powinny
pozwala¢ na wyjecie ziarna z fawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac
+ 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii krawg¢znikow w poziomie od linii projektowane;j, ktore
wynosi £+ 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawe¢znika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

C) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym przeswit pomie¢dzy
gorng powierzchnig kraweznika 1 przytozong fatg nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadno$¢ wypetienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny muszg by¢ wypetnione
catkowicie na pelng gltebokos¢.

6.3.4. Sprawdzenie ustawienia obrzezy.

Ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego- zgodnie z wymaganiami pkt 5.3.3. przy

dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ +- 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza;

- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza, ktore moze wynosi¢ +- 1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza;

- wypehnienia spoin co 10 m, ktore powinno wykaza¢ catkowite wypelnienie badanej spoiny

na pelng glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika lub obrzeza betonowego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod fawe,
— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tawe,
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie lawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
— wypehienie spoin kraweznikow zaprawa,
— ew. zalanie spoin masg zalewow3,
— zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem 1 ubicie,
— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwyktly

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech

geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

ocarwNE

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

11. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw



12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i
1982r.

33
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G. PODBUDOWA.

1. WSTEP
1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy z chudego betonu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwiazanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od
Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
1.3. Zakres robot objetych ST
Obejmuje wykonanie:

- wykonanie podbudowy z betonu C8/10 g = 12 cm — 849,89 m?;
- wykonanie podbudowy z betonu C8/10 g = 20 cm — 22,72 m? ( zjazd ).

4. Okreslenia podstawowe
Podbudowa z chudego betonu — jedna lub dwie warstwy zageszczonej mieszanki betonowe;j,
ktéra po osiagnieciu wytrzymatos$ci na $ciskanie nie mniejszej niz 6 MPa i nie wigkszej niz
9 MPa, stanowi fragment nosnej czeSci nawierzchni drogowej.
Chudy beton — materiat budowlany powstaty przez wymieszanie mieszanki kruszyw z
cementem w ilosci od 5 % do 7 % w stosunku do kruszywa lecz nie przekraczajacej
130 kg / m® oraz optymalna iloscia wody, ktory po zakoficzeniu procesu wigzania osigga
wytrzymato$¢ na $ciskanie Rog W granicach od 6 do 9 MPa.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Cement.

Nalezy stosowa¢ cementy powszechnego uzytku: portlandzki CEM 1 klasy 32,5 N,
cement portlandzki wielosktadnikowy CEM I klasy 32,5 N, cement hutniczy CEM IlI
klasy32,5 N, cement pucolanowy CEM IV klasy 32,5 N wedlug PN — EN 197 — 1 : 2002.

Wymagania dla cementu do chudego betonu

P Klasa
Lp. Wilasciwosci cementu 32,5
1 | Wytrzymato$¢ na $ciskanie ( MPa ), po 7 dniach, nie mniej niz: 16
2 | Wytrzymatos¢ na $ciskanie ( MPa ), po 28 dniach, nie mniej niz: 32,5
3 | Poczatek czasu wigzania, min , nie wczesniej niz : 75
4 | Statos$¢ objetosci , mm , nie wiecej niz: 10

Przechowywanie cementu powinno odbywac si¢ zgodnie z BN — 88/6731 -08.
2.3. Kruszywo.
Do wykonania mieszanki chudego betonu nalezy stosowac:
- zwir 1 mieszanke wg PN — B — 11111 : 1996,
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- piasek wg PN — B — 11113 : 1996 ,

- kruszywo tamane wg PN — B — 11112 : 1996 i WT / MK — CZDP84,

- kruszywo zuzlowe z zuzla wielkopiecowego kawatkowego wg PN — B — 23004 : 1988 ,
- kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wigkszych niz 4 mm.

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w normie PN — S 96013 : 1997,
Kruszywo zuzlowe powinno by¢ catkowicie odporne na rozktad krzemianowy wedtug PN — B
— 06714 37 : 1980 i zelazawy wedlug PN — B 06714 — 39 : 1978 .

2.4. Woda.

Do wytwarzania mieszanki betonowej jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy nalezy
stosowa¢ wode odpowiadajaca wymaganiom normy PN — B — 32250 : 1988 .

Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociggowa wode pitna.

2.5. Materialy do pielegnacji podbudowy z chudego betonu

Do pielggnacji podbudowy z chudego betonu moga by¢ stosowane:
- preparaty pielegnacyjne posiadajace aprobate techniczng,

- folie z tworzyw sztucznych,

- widkniny wedlug PN — P — 01715 : 1985,

- piasek i woda.

3. SPRZET
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika podbudowy z chudego betonu.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z chudego betonu, powinien wykaza¢

si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—wytworni stacjonarnej lub mobilnej do wytwarzania chudej mieszanki betonowe;.
Wytwornia powinna by¢ wyposazona w urzgdzenia do wagowego dozowania wszystkich
sktadnikéw, gwarantujace nastgpujace tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy
poszczegolnych sktadnikow: kruszywo + 3%, cement + 0,5%, woda + 2%. Inzynier moze
dopusci¢ objetosciowe dozowanie wody,

— przewoznych zbiornikdw na wode,

— ukfadarek albo rowniarek do rozktadania chudej mieszanki betonowej,

- walcoéw wibracyjnych lub statycznych do zagegszczania lub plyty wibracyjne,

— zageszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych do
zageszczania w miejscach trudno dostepnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem
nalezy przewozi¢ cementowozami, natomiast cement workowany mozna przewozi¢
dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem.
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Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i
zawilgoceniem.

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody,

Transport mieszanki chudego betonu powinien odbywaé si¢ zgodnie z PN-S-
96013:1997.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
5.2. Projektowanie mieszanki chudego betonu

Przed przystgpieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca
dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki chudego betonu oraz wyniki
badan laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikéw 1 probki materiatow pobrane w obecnosci
Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inzyniera.

Projektowanie mieszanki chudego betonu polega na:
— doborze kruszywa do mieszanki,
—  doborze ilosci cementu,
— doborze ilosci wody.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego
uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne wg PN-S-96013: 1997.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych podano w tablicy 3
inarysunku 1i2,

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ tak dobrane, aby mieszanka betonowa
wykazywata maksymalng szczelno$¢ i urabialno$¢ przy minimalnym zuzyciu cementu i

wody.

Tablica 3.Rz¢dne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralne;.

Sito o boku oczka Przechodzi przez sito Przechodzi przez sito
kwadratowego (%) (%)
(mm)
63 - 100
31,5 100 od 60 do 85
16 od 60 do 80 od 40 do 67
8 od 40 do 65 od 30 do 55
4 od 25 do 55 od 25 do 45
2 od 20 do 45 od 20 do 40
1 od 15 do 35 od 15 do 35
0,5 od 7 do 20 od 8 do 20
0,25 od 2do 12 od 4 do 13
0,125 od0do5 od0do5

Zawarto$¢ cementu powinna wynosi¢ od 5 do 7% w stosunku do kruszywa i nie

powinna przekracza¢ 130 kg/m®.

Zawarto$¢ wody powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481: 1988 [9] (duzy cylinder, metoda II).
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Rysunek 1. Graniczne krzywe uziarnienia do chudego betonu od 0 do 31,5 mm.
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5.3. Wlasciwosci chudego betonu.
Chudy beton powinien spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla chudego betonu

Rysunek 2. Graniczne krzywe uziarnienia kruszywa do chudego betonu od 0 do 63 mm.

Lp. Wiasciwosci Wymagania Badania
wedlug
1 |Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 7|0d3,5d055| pPN-B-06250
dniach, MPa
2 | Wytrzymalo$¢ na S$ciskanie po 28|0d6,0do9,0| PN-B-06250
dniach, MPa
3 | Nasigkliwo$¢, % m/m, nie wigcej niz: 9 PN-B-06250
4 Mrozoodpm:ngéé, Zmniej.szen.ie‘ . 20 PN-B-06250
wytrzymato$ci, %, nie wiecej niz:
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5.4. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z chudego betonu nie powinna by¢ wykonywana gdy temperatura
powietrza jest nizsza niz 5°C i wyzsza niz 25° C oraz gdy podtoze jest zamarznigte.
5.5. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudoweg z chudego betonu powinno by¢ przygotowane zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST.
5.6. Wytwarzanie mieszanki betonowej

Mieszanke chudego betonu o S$cisle okreSlonym skladzie zawartym w recepcie
laboratoryjnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach zapewniajacych ciagglo§¢ produkeji i1
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Sktadniki mieszanki chudego betonu powinny by¢ dozowane wagowo zgodnie z
normg PN-S-96013:1997.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania, w sposob zabezpieczony przed segregacja i nadmiernym wysychaniem.

5.7. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki betonowej

Uktadanie podbudowy z chudego betonu nalezy wykonywaé uktadarkami
mechanicznymi, poruszajacymi si¢ po prowadnicach.

Przy uktadaniu chudej mieszanki betonowej za pomocg réwniarek konieczne jest
stosowanie prowadnic. Wbudowanie za pomocg rowniarek bez stosowania prowadnic, moze
odbywac si¢ tylko w wyjatkowych wypadkach, okreslonych w SST i za zgoda InZyniera.

Podbudowy z chudego betonu wykonuje si¢ w jednej warstwie o grubosci od 10 do 20
cm, po zaggszczeniu. Gdy wymagana jest wigksza grubosé, to do uktadania drugiej warstwy
mozna przystapic¢ po odbiorze jej przez Inzyniera.

Natychmiast po roztozeniu i wyprofilowaniu mieszanki nalezy rozpoczac jej
zageszczanie. Powierzchnia zaggszczonej warstwy powinna mie¢ prawidlowy przekrdj
poprzeczny i jednolity wyglad.

Zageszezanie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego niz 0,98 maksymalnego zaggszczenia okreslonego wedlug normalnej proby
Proctora zgodnie z PN-B-04481:1988 , (duzy cylinder metoda II). Zaggszczenie powinno by¢
zakonczone przed rozpoczgciem czasu wigzania cementu.

Wilgotno$¢ mieszanki chudego betonu podczas zageszczania powinna by¢ roOwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancja + 10% 1 - 20% jej wartosci.

5.8. Spoiny robocze

Wykonawca powinien tak organizowaé roboty, aby unika¢ podtuznych spoin
roboczych, poprzez wykonanie podbudowy na calej szerokosci koryta.

Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wystepuja spoiny robocze, to spoiny w gornej
warstwie podbudowy powinny by¢ wzgledem nich przesuniete o co najmniej 30 cm dla
spoiny podtuznej i I m dla spoiny poprzeczne;.

5.9. Nacinanie szczelin

W poczatkowej fazie twardnienia betonu zaleca si¢ wycigcie szczelin pozornych na
glebokos¢ okoto 1/3 jej grubosci.

Szeroko$¢ nacietych szczelin pozornych powinna wynosi¢ od 3 do 5 mm. Szczeliny te
nalezy wycig¢ tak, aby cata powierzchnia podbudowy byta podzielona na kwadratowe lub
prostokatne ptyty. Stosunek dlugosci ptyt do ich szeroko$ci powinien by¢ nie wigkszy niz od
1,5do 1,0.

W przypadku przekroczenia gornej granicy siedmiodniowej wytrzymatosci i
spodziewanego przekroczenia dwudziestoo§miodniowej wytrzymatosci na $ciskanie chudego
betonu, wycigcie szczelin pozornych jest konieczne.

Alternatywnie mozna utozy¢ na podbudowie warstwe antyspekaniowa w postaci:
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— membrany z polimeroasfaltu,

- geowlokniny o odpowiedniej gestosci, wytrzymatosci, grubosci 1 wspotczynniku

wodoprzepuszczalno$ci poziomej 1 pionowe;j,

— warstwy kruszywa od 8 do 12 cm o odpowiednio dobranym uziarnieniu.

5.10. Pielegnacja podbudowy

Podbudowa z chudego betonu powinna by¢ natychmiast po zageszczeniu poddana
pielggnacji. Pielggnacja powinna by¢ przeprowadzona wedlug jednego z nastepujacych
sposobow:

a) skropienie preparatem pielegnacyjnym posiadajacym aprobate techniczng, w ilosci
ustalonej w SST,

b) przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszczalng folig z tworzywa sztucznego, utozong
na zaktad co najmniej 30 cm 1 zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni podbudowy
przez wiatr,

C) przykrycie matami lub wiokninami i spryskiwanie woda przez okres 7 do 10 dni,

d) przykrycie warstwa piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez okres 7 do 10 dni.
Stosowanie innych $rodkéw do pielggnacji podbudowy wymaga kazdorazowej zgody Inzyniera.

Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7
do 10 dni pielegnacji, a po tym czasie ewentualny ruch budowlany moze odbywac si¢
wylacznie za zgoda Inzyniera.

5.11. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢
chroniona przed uszkodzeniami. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to powinien naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch, na wtasny koszt.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy,
uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak opady deszczu,
$niegu i mroz.

Wykonawca jest zobowigzany wstrzymac¢ ruch budowlany po okresie intensywnych
opadow deszczu, jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy.

Podbudowa z chudego betonu musi by¢ przed zimg przykryta co najmniej jedng
warstwg mieszanki mineralno-asfaltowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy z
chudego betonu podano w tablicy 5.

6.2.2. Wlasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalezy okresli¢ przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa i dla
kazdej partii. Wlasciwosci kruszywa powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy PN-S-
96013:1997.
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Tablica 5. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow przy wykonywaniu podbudowy
chudego betonu

Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalne ilosci W“,”;';im,:";?,ﬁ;’u
badan na dziennej dowy na jedno
dzialce roboczej badanie
1 | Wiasciwosci kruszywa dlg kazdej Pa”?l kmszywa
1 przy kazdej zmianie
Kruszywa
5 Wiasciwosci wody dla kazdego watpliwego
zrodta

3 Wiasciwosci cementu dla kazdej partii
4 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 600 m?
5 | Wilgotno$¢ mieszanki chudego betonu 2 600 m?
6 |Zageszczenie mieszanki chudego betonu 2 600 m?
7 | Grubo$¢ podbudowy z chudego betonu 2 600 m?
8 |Oznaczenie wytrzymatosci na S$ciskanie o

chudego betonu; po 7 dniach 3 prébki 400 m?

po 28 dniach 3 probki
9 |Oznaczenie nasigkliwosci chudego betonu w przypadkach
watpliwych

10 [Oznaczenie mrozoodpornosci chudego i na zlecenie Inzyniera

betonu

6.2.3. Wiasciwos$ci wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wedlug PN-B-
32250:1988 .

6.2.4. Wiasciwosci cementu
Dla kazdej dostawy cementu nalezy okresli¢ wlasciwos$ci podane w tablicy 2.
6.2.5. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badan nalezy pobiera¢ z wytworni po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem cementu. Badanie nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-B-06714-15:1991.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna by¢ zgodna z recepta.

6.2.6. Wilgotnos¢ mieszanki chudego betonu

Wilgotno§¢ mieszanki chudego betonu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej w recepcie z tolerancjg + 10%, - 20% jej wartosci.

6.2.7. Zaggszczenie podbudowy z chudego betonu

Mieszanka chudego betonu powinna by¢ zageszczana do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 maksymalnego zageszczenia laboratoryjnego
oznaczonego zgodnie z normalng probg Proctora (metoda II), wedlug PN-B-04481:1988.
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6.2.8. Grubos¢ podbudowy z chudego betonu

Grubo$¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zageszczeniu. Grubosé
podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 1 cm.

6.2.9. Wytrzymatos¢ na $ciskanie chudego betonu

Wytrzymatos$¢ na $ciskanie okresla si¢ na probkach walcowych o $rednicy 1 wysokosci
16,0 cm. Probki do badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w §wiezo roztozonej
warstwie. Probki w ilosci 6 sztuk nalezy formowac 1 przechowywaé zgodnie z normg PN-S-
96013: 1997 [20]. Trzy probki nalezy bada¢ po 7 dniach i trzy po 28 dniach przechowywania.
Wyniki wytrzymatos$ci na §ciskanie powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy
4.

6.2.10. Nasigkliwo$¢ 1 mrozoodpornos$¢ chudego betonu

Nasigkliwos¢ i mrozoodporno$¢ okresla si¢ po 28 dniach dojrzewania betonu, zgodnie
z normg PN-B-06250:1988 .

Wyniki badan powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4.
6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy z chudego betonu
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan 1 pomiardw podaje tablica 6.

Tablica 6. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy z chudego

betonu
Lp Wyszczegblnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢
' pomiarow badah i pomiaréw

1 |Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Réwnosé podiuzna w sposob ciagly planografem albo co 20
m tatg
na kazdym pasie ruchu

3 [ROwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe Dla autostrad i1 drog ekspresowych co 25
m,

6 |Uksztaltowanie osi  w|dla pozostatych drég co 100 m

planie*

7 | Grubo$¢ podbudowy w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

100 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowanie osi w planie nalezy wykonac
w punktach gléwnych tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa z tolerancja
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza o co
najmniej 25 cm od szeroko$ci warstwy na niej uktadanej lub o warto$¢ wskazang w
dokumentacji projektowej.

6.3.3. Roéwnosc¢ podbudowy
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Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem,
zgodnie z normg BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
- — 9 mm dla podbudowy zasadniczej,
-~ — 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancjg = 0,5 %.

6.3.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Rzedne wysokosciowe podbudowy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancjg +1 cm, —2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja
+ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych i + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja:
— dla podbudowy zasadniczej = 1 cm,
— dla podbudowy pomocniczej +1 cm, =2 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z chudego
betonu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy z chudego betonu obejmuje:
- — prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- — oznakowanie robot,
- — dostarczenie materialow,
- — wyprodukowanie mieszanki,
-~ — transport na miejsce wbudowania,
- — przygotowanie podloza,
- — dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatow i
urzadzen pomocniczych,
- — rozlozZenie i zageszczenie mieszanki,
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ewentualne nacinanie szczelin,

- — pielegnacja wykonanej podbudowy,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-EN 196-
1:1996
PN-EN 196-
2:1996
PN-EN 196-
3:1996
PN-EN 196-
6:1996
PN-EN 197-
1:2002
PN-EN 206-
1:2000
PN-EN 480-
11:2000
PN-EN 934-
2:1999

PN-B-04481:1988
PN-B-06250:1988
PN-B-06714-
15:1991
PN-B-06714-
37:1980
PN-B-06714-39:
1978

PN-B-11111: 1996

PN-B-11112: 1996

PN-B-11113: 1996

PN-B-23004: 1988

PN-B-32250: 1988
PN-P-01715 :
1985
PN-S-96013
1997
PN-S-96014
1997
BN-88/6731-08
BN-68/8931-04

. Drogi

Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymato$ci
Metody badania cementu. Analiza chemiczna cementu

Metody badania cementu. Oznaczanie czasu wigzania i
stalosci objetosci
Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia

Cement.Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementu powszechnego uzytku

Beton. Czg¢$¢ 1: Wymagania, wilasciwosci, produkcja i
zgodnos¢

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan.
Oznaczanie  charakterystyki  poréw  powietrznych w
stwardniatym betonie

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Domieszki do
betonu. Definicje i wymagania

Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

Beton zwyktly

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych; zwir 1 mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych; piasek

Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne. Kruszywa z zuzla
wielkopiecowego kawatkowego

Materiaty budowlane. Woda do beton6éw i zapraw

Wibokniny. Zestawienie wskaznikow technologicznych 1
uzytkowych oraz metod badan
samochodowe. Podbudowa z
Wymagania i badania

chudego betonu.

. Drogi samochodowe i lotniskowe. Podbudowa z betonu

cementowego pod nawierzchni¢ ulepszona.
Cement. Transport i przechowywanie
Drogi  samochodowe. Pomiar
planografem i tata.

rownosci  nawierzchni
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10.2. Inne dokumenty
24.24. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i1 polsztywnych, IBDiM,
Warszawa, 1997

25.25. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych, IBDiM, Warszawa, 2001

26.26. WT/MK-CZDP84. Wytyczne techniczne oceny jakosci grysow i zwirow kruszonych
z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonych do nawierzchni
drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
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H. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ.

1. WSTEP
1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem chodnika z kostki betonowej g= 6 cm
i 8 cm (zjazd).
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od
Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
1.3. Zakres robot objetych ST
Obejmuje wykonanie:
-utozenie kostki betonowej szarej g =6 cm na podsypce cementowo — piaskowej —
849,89 m?;
-utozenie kostki betonowej szarej g =8 cm na podsypce cementowo — piaskowej —
22,72 m? ( zjazd).

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa — ksztattka wytworzona z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze
sobg trwale w fazie produkcji.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
norami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania.
2.2.1. Aprobata techniczna.
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.
2.2.2. Wyglad zewngtrzny.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam 1 ubytkéw. Powierzchnia
gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsniecia
nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;.

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowg kostke brukowa o grubosci
80 mm. Kostki o takiej grubosci sg produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

- nadlugosdci £ 3 mm,

- na szerokosci + 3 mm,

- na grubosci = 5 mm.
Chodnik uktadamy z kostki szarej .
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2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych.

Lp. Cechy Warto$¢
Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach, Mpa co najmniej
1 h) $rednia z szeSciu kostek 60
i) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasigkliwo$¢ woda wg PN-B-06250 % nie wiecej niz 5

Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania,
wg PN-B-06250:
a. pekniecia probki, brak
3 b. straty masy, % nie wigcej niz 5
C. obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do
wytrzymalo$ci probek nie zamrazanych, % nie
wiecej niz 20

4 |Scieralno¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, nie wiecej niz |4

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowe;.
Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Do zageszczenia
nawierzchni stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie.
Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowej, kostki przewozone
s na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina taSma stalowa,
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe mozna rowniez
przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01
,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie
powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedlug normalnej metody Proktora. Jezeli dokumentacja
projektowa nie okresla inaczej, to powierzchnie chodnika z kostki brukowej mozna wykona¢
bezposrednio na podtozu z gruntu piaszczystego o WP>35 w uprzednio wykonanym korycie.
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5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712.
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny
nalezy wypetni¢ piaskiem a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika. Do
ubijania utozonego chodnika z kostki brukowej uzy¢ wibratora ptytowego z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych nie wolno uzywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehic szczeliny
materialem do wypetniania i zamie$¢ nawierzchni¢. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem
nie wymaga pielgegnacji — moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek
brukowych posiada aprobate techniczng. Pozostale wymagania okreslono w OST D-05.02.23
,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j”.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podioza
Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg projektowsg i
odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
= glebokosci koryta:
= o szeroko$cido3 m: £ 1 cm,
= 0 szerokosci powyzej 3 m: £2 cm
= szerokosci koryta: £5 cm
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkdw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa oraz pkt. 5.3. OST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacja projektowg oraz wymaganiami
OST D-08.02.00 pkt 5.5:
- pomierzenie szerokosci spoin,
- sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika.
6.4.1. Sprawdzenie rownos$ci chodnika
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Sprawdzenie réwnos$ci nawierzchni przeprowadzi¢ nalezy tata co najmniej raz na 150

do 300 m? utozonego chodnika. Dopuszczalny prze$wit pod tata 4 m nie powinien
przekraczac 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego.

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, bioragc pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenie od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczaé¢ + 3
cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomnica, co
najmniej raz na kazde 150 do 300 m? chodnika i miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej
niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza =+ 3 %.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowsa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
— wykonanie podsypki,
utozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem 1 wypelnieniem szczelin,
przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.

o

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnos$ci na tarczy
Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci.
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.
6. BN-68/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
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I. REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z remontem czastkowym nawierzchni
bitumicznej masg mineralno-asfaltowg na gorgco.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego
na odcinku od Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania remontu
nawierzchni bitumicznej ul. Kusocinskiego po dokonanej rozbidrce w celu montazu
kraweznikow.
Powierzchnia do remontu : 36,41 m?; grubo$¢ warstwy : 8 cm .
Potrzebna ilo$¢ masy : 6,7 t .
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Remont czastkowy nawierzchni bitumicznej masg mineralno-asfaltowa na goraco
grubosci $rednio 8,00 cm.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg techniczng SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Masa mineralno-asfaltowa standard I odpowiadajgca wymaganiom norm i §wiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym i mostowym PN-S-96026 Drogi
samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie Asfaltowe.

2.2. Emulsja asfaltowa (bitym - asfalt drogowy) powinna odpowiada¢ wymaganiom

zawartym w normie: B11-71/6771-02 wlasciwosci emulsji kationowej

3. SPRZET

Remont czastkowy nawierzchni bitumicznej nalezy wykonac recznie z
mechanicznym wycigciem tat oraz mechanicznym zawatowaniem masy bitumicznej
walcem wibracyjnym. Wykonawca przystepujacy do remontu czastkowego powinien
wykaza¢ si¢ nastepujacym sprzetem:

- walec spalinowy wibracyjny,

- ptyta wibracyjna,,

- pita mechaniczna do cigcia nawierzchni,

- samochod samowytadowczy z zamontowanym termosem lub z przykryciem brezentowym,

- dostepem do korzystania z wytworni stacjonarnej /otaczarni/ o mieszaniu cyklicznym lub
cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych o standardzie |

4. TRANSPORT
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Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami wyposazonymi w
termosy lub pokrowce brezentowe. Czasie transportu mieszanka bitumiczna powinna by¢
zmagazynowana w termosie lub pokryta brezentem. Kazdorazowo nalezy zapewni¢ warunek
zachowania temperatury wbudowania masy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Technologia wykonania remontu.

5.1.1 Remont czastkowy nawierzchni masg bitumiczng obejmuje:

- wyciecie uszkodzonych miejsc nawierzchni pita mechaniczng z nadaniem regularnych
ksztattow,

- usunig¢cie rumoszu i oczyszczenie wycietych miejsc,

- ogrzanie bitumu lub emulsji asfaltowej i skropienie naprawianego miejsca i krawedzi
pionowych,

- roz$cielenie mieszanki mineralno-asfaltowej w jednej warstwie,

- zaggszcezenie utozonej warstwy walcem wibracyjnym lub w przypadku utrudnionego
dostepu ptyta wibracyjna,

- posmarowanie zewnetrznych krawedzi gorgcym bitumem lub emulsjg asfaltowg i
zasypaniem kruszywem 0-5 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé aprobaty techniczne na
materialy oraz wymagane wyniki badan materiatow przeznaczonych do wykonania robo6t i
przedstawi¢ je inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.2. Kontroli podlega przestrzeganie technologii wykonania remontu, stosowanie
odpowiednich materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robot jest tona wbudowanej masy.

8.0DBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B- Kruszywa  mineralne. Kruszywa lamane do
11112:1996 nawierzchni drogowych
2. PN-S- Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie

96025:2000 asfaltowe. Wymagania
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J. REGULACJA WYSOK. URZADZEN INFRASTRUKTURY PODZIEMNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i odbioru
Robo6t Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
regulacjg urzadzen wodociggowych, telekomunikacyjnych i gazowych zwigzanych
z przebudowg chodnika przy ulicy Kusocinskiego na odcinku od Przedszkola nr 4 do ulicy
St. Wachowiaka w Inowroctawiu.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty oméwione w ST maja zastosowanie do regulacji urzadzen
wodociggowych, telekomunikacyjnych i gazowych:
- regulacja pionowa studzienek dla wtazéw kanatowych — 5 szt.
- regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociaggowych — 3 szt.

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Kanalizacja kablowa — zespot ciggdw podziemnych z wbudowanymi
studniami przeznaczony do prowadzenia kabli telekomunikacyjnych.
1.4.2. Studnia kablowa — pomieszczenia podziemne wbudowane migdzy
ciagi kanalizacji kablowej w celu umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji

kabli.
1.4.3.Kanalizacja deszczowa — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna
przeznaczona do odprowadzania Sciekow opadowych.
1.4.4.Kanal deszczowy — kanatl przeznaczony do odprowadzanie $ciekow
opadowych.
1.4.5.Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale
nieprzetazowym przeznaczona do kontroli 1 prawidtowej eksploatacji kanatow.
1.4.6.Wtaz kanatowy — element Zeliwny przeznaczony do przykrycia
podziemnych studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych,
umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.
1.4.7.Gazociag — rurociag wraz z wyposazeniem stuzacy do przesylania
1 rozdziatlu paliw gazowych.
1.4.8.Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi polskimi normami.
2. MATERIALY
Beton hydrotechniczny B — 20 powinien odpowiada¢ wymaganiom
BN-88/B-06250.
Cegla kanalizacyjna powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-12037.
Zaprawa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501.
3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania regulacji urzadzen powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- sprzetu do zageszczania gruntu;
- wciggarek mechanicznych;
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- beczkowozow.
4. TRANSPORT
Elementy betonowe i1 z tworzyw przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu. Do
przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore nie
spowodujg segregacji sktadnikdéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajacej granic¢ okreslong w wymaganiach technologicznych.
5. WYKONANIE ROBOT
Regulacj¢ pionowa urzadzen nalezy wykona¢ uzywajac cegle petng kanalizacyjng na
zaprawie cementowej z wykonczeniem mieszanka betonowa B — 20 i z odprowadzeniem tych
urzadzen do wysokosci przewidzianej w projekcie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét.
W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:
- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zaggszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego lub betonu;
- sprawdzenia rzednych posadowienia urzadzen;
- sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest 1 sztuka.
8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlegaja wykonane regulacje wysoko$ciowe 1 montaz urzadzen
wodociggowych, telekomunikacyjnych i gazowych. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, jesli zostaty spetnione wymagania okreslone w punkcie 51 6
niniejszej specyfikacji.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania rob6t obejmuje w szt.
- oznakowanie robot;
- dostawe materialow;
- regulacje studzienek telekomunikacyjnych;
- regulacje¢ kratek sciekowych;
- wlaz6éw kanalowych;
- zaworow wodociggowych;
- kratek piwnicznych;
- regulacje zaworow gazowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
2. PN-88/B-06250 Beton zwykty.
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka.
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
6. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetiaczy stosowany na gorgco.
7. BN-72/3233-72 Prefabrykowana przykrywa zelbetowa
8. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.
9. BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny.
10. BN-86/8971-06.02 Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe i zeliwne.
11. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
12. PN-91/B-10728 Studzienki wodociaggowe.
13. PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogdlne wymagania i badania.
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14. PN-H-74051-01 Wtazy kanatowe. Klasa A (wlazy typu lekkiego).
15. PN-H-74051-02 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wtazu typu cigzkiego).
16. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i1 badania.
17. PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C.

10.2 Inne dokumenty
18. Instrukcja zabezpieczenia przed korozja konstrukcji betonowych opracowana
przez Instytut Techniki Budowlanej — Warszawa 1986 r.
19. Katalog budownictwa
20. ,,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. ,, Transprojekt” — Warszawa, 1979 —
1982r.
21. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci i urzgdzen sieciowych, wodociggowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,,Cewok” i BPBBO Miastoprojekt — Warszawa, zaakceptowane i
zalecone do stosowania przez Zespot Doradczy ds. procesu inwestycyjnego powolany przez
Prezydenta m. ST. Warszawy — sierpien 1984 r.
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K. PRACE WYKONCZENIOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z humusowaniem teren i wykonaniem trawnikow.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z przebudowa chodnika przy ulicy Kusocinskiego na
odcinku od Przedszkola nr 4 do ulicy St. Wachowiaka w Inowroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z:

- humusowaniem na terenie ptaskim — 130,0 m?:

- obsianie trawg — 130,0 m2.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wtasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy
rozwoj.

1.4.2. Materiat roslinny - sadzonki drzew, krzewdw, kwiatdw jednorocznych 1 wieloletnich.

1.4.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja
korzeniami ro$liny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5. Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkotce z
pniami o wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem 1
uformowang korona.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wtasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w
szkotce przez niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace
charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
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— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu
roznych odpadkoéw roslinnych 1 zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow,
plewow), przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb i w
warunkach zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech 1 wskaznikoéw jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z
fekaliami 1 §ciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5],
a torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszane;j
z mocznikiem i osadami z oczyszczalni Sciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch
miesiecy. Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawo6z organiczny przy
przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.
3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— glebogryzarek, ptugdéw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. koparki),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
5.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikoéw

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sa nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do gazonéw lub kraweznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi¢ urodzajng
(ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zaktadaniu trawnikdéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢
2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by¢ wyrd6wnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabi¢,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
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okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do polowy wrzesnia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?, chyba ze
ST przewiduje inaczej,

na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m?, chyba ze ST przewiduje
inaczej,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyroéwnania i stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie
nasion nastgpito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac¢ watu gladkiego,

mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w
ST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola w czasie wykonywania trawnikoOw polega na sprawdzeniu:
oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
okreslenia ilo$ci zanieczyszczen (w m°),
pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
wymiany gleby jalowej na ziemig¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej
zieml.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest: - m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i

wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? trawnika obejmuje:
-roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy

PN-R-67023 M’a‘Fenal szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy
liSciaste

PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin
ozdobnych

BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy



