Egz. Nr 1l

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

, POSZERZENIE CIAGU ROWEROWO-PIESZEGO W PARKU
SOLANKOWYM W INOWROCLAWIU”

Branza drogowa

ZAMAWIAJACY : Miasto Inowroclaw

OPRACOWAL: Andrzej Hungendorfer

Inowroclaw - listopad 2018 rok



SPIS TRESCI

. OST D-M 0000 00 WYMAGANIA OGOLNE....cccctuetueeerneearneenseasnsesnnn. 3
. A. PRACE POMIAROWE. .....ouienieeteeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeessessessessassessesnesnne 10
. B. ROBOTY ROZBIORKOWE .....cuutuiueeneeeeeeneeeeesneeesnesesnesasessnssnsnsenns 13

ROBOTY ZIEMNE....ciitiiiiiiiiiiiiiiiiiieriitiietiicietiiciasiatcsasisscssssscnns 15
D. WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU....ccctiuiiiiiiiniiniinniiiieineincnnnes 18
E. USTAWIENIE OBRZEZY ....cccuuiituueieiueeenneeernneeesneeessneessnnessnessnnnn, 22
F. PODBUDOWAL.....ciiiiiiiiiiiiiiiiiiiitiitiiiititiecietetattactesasesceasscnsensnnne. 29
G. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ....ccccciviiiiiiiiniiiiieiieincnnn. 33

H. ROBOTY WYKONCZENIOWE......ccccuuuuieeierrrnnnneneeeeeerennnseeseeessnnnns 37



OST.D-M 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

1.1.1Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w Parku
Solankowym w Inowroctawiu.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Szczegotowa Specyfikacja techniczna ( SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-
pieszego w Parku Solankowym w Inowroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja :
- prace pomiarowe;
- prace rozbiorkowe;
- roboty ziemne;
- przygotowanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni;
- utozenie obrzezy na lawie betonowej z oporem;
- utozenie 1 zageszczenie warstwy odsaczajacej;
- utozenie i zageszczenie podbudowy z thucznia wapiennego ;
- ulozenie kostki betonowej g. 6 cm na podsypce cem.- piask.;

1.4.0Okreslenia podstawowe.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem, Wykonawcg i projektantem.

Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukcji
nawierzchni.



Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robot.
Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowsg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.
Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadani obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
1 czynnikow atmosferycznych.
Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.
Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.
Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen do ruchu na podtoze
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.
Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowad
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi 1
srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
Pobocze - cz¢s¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego poparcia konstrukcji nawierzchni.
Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.
Polecenie Inspektora - wszelki polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.
Projektant —uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej
Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.
Ogolne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora.
Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg.
Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja Projektowa , Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe polecenia przekazane
przez Inspektora Wykonawcy stanowig czgs¢ Umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentach
przetargowych.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego i zapewni¢ spetnienie nastepujacych warunkow
zabezpieczajacych przed :
- zanieczyszczeniem ciekow wodnych odpadkami, pytami, paliwami, olejami, chemikaliami
oraz innymi



szkodliwymi substancjami
- zanieczyszczeniem powietrza pytami itp.
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu
- mozliwo$cig powstania pozaru
Optfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigzaja Wykonawce.

Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony p-poz.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie placu budowy.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob niepozadanych.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelki materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od Daty Rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez
Inspektora. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne , ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i
bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac
Inspektora o swoich dziataniach , przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie swiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora.



Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania Szczegdotowej
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu robot. Na wszelkie materiaty zastosowane przy
budowie mostu Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ aktualng aprobate IBDiM i
deklaracje zgodnosci.

2.3.Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robodt byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i
wlasciwos$¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow

Na zastosowanie innego niz w dokumentacji materiatu w wykonywanych robotach
Wykonawca musi uzyska¢ zgodg Inspektora.

3.SPRZET.

Dobor sprzgtu do wykonania robdt przewidzianych w kontrakcie powinien gwarantowac
jakos$¢ robot okreslong SST.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym, bgdzie odpowiada¢ wymaganiom ochrony
srodowiska i1 przepisom dotyczacym jego uzytkowania, oraz b¢dzie zaakceptowany przez
Inspektora.

4. TRANSPORT.

4.1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako§¢ wykonania robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco 1 na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do placu budowy.

4.2. Wybor srodkow transportu pozostawia si¢ do decyzji Wykonawcy.

5.WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora. Wykonawca przedstawi
Inspektorowi do zatwierdzenia harmonogram robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac

zatozong jakos$¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot 1 jakos$ci materiatéw. Wykonawca
zapewni

odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1
wszystkie

urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdw oraz roboét z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji

Projektowej i SST.

6.2. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robot.
Do dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu i ostatecznego odbioru
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym.

7.2. Obmiary robdt zakrywanych beda dokonywane przez Inspektora przy udziale
Wykonawcy.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Podstawa do oceny jakosci i ilosci odbieranych robot zgodnie z SST sg badania i
pomiary wykonane zarowno w czasie realizacji jak i po zakonczeniu robot oraz ogledziny
podczas dokonywania odbioru.



8.2. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

8.3. Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

Odbioru koncowego robdt dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w terminie
ustalonym w warunkach kontraktu, przy udziale Inspektora i Wykonawcy.

8.4. Do odbioru koncowego, Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty :

- projekt budowlano — wykonawczy,

- szczegOlowe specyfikacje techniczne,

- dziennik budowy ,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- sprawozdanie techniczne,

- os$wiadczenie kierownika budowy o poprawnos$ci wykonania robot,
- powykonawczg inwentaryzacj¢ geodezyjna,

- zestawienie ilosci 1 warto$ci wykonanych robot wg wzoru kosztorysu ofertowego
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

8.5. Odbior ostateczny ( pogwarancyjny ) polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za

jednostke¢ obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie i bedzie obejmowac :

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu,

- koszty posrednie,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkow

mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot 1 w okresie gwarancyjnym,

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym
Slepym Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$é zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie rob6t objetych ta pozycja kosztorysowa.



Koszt zabezpieczenia placu budowy oraz zabezpieczenia przeszkody wodnej przed
zanieczyszczeniem nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene

kontraktows.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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A. PRACE POMIAROWE.

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt, zwigzanych z odtworzeniem punktow wysokos§ciowych w terenie.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w
Parku Solankowym w Inowroctawiu.

1.3.Zakres robot objetych ST
Odtworzenie 1 wyznaczenie punktow wysokosciowych oraz inwentaryzacja
powykonawcza wykonanych elementow zagospodarowania..
W zakres robot pomiarowych wchodzi:
a/ sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych
chodnika i punktéw wysokosciowych
b/ wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow
¢/ zastabilizowanie punktéw w sposéob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie ich lokalizacji na planie sytuacyjnym, w celu ich po6zniejszego
ewentualnego odszukania w terenie.
1.4 Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami.
1.4.3 Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robot oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Do utrwalenia punktow gtownych trasy, nalezy stosowac bolce stalowe i oznaczy¢ je
farbg. Do stabilizacji pozostatych punktow oraz swiadkow, nalezy stosowac paliki drewniane,
o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 +0,08 m.
3. SPRZET
Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy 1 punktow wysokosciowych, nalezy stosowac

nastepujacy sprzet:

- teodolit,

- niwelator,

- tyczki,

- laty,

- taSmy stalowe.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtownych, powinien gwarantowac

uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1 Samochod dostawczy
Samochodd dostawczy , stuzy do transportu personelu i sprz¢tu na plac budowy , w celu
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wykonania pomiaréw i stabilizacji punktow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ustalenia ogolne

Prace pomiarowe, powinny by¢ wykonane z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (4-10).
Zamawiajacy zobowigzany jest do przekazania reperu. W oparciu o materiaty dostarczone
przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne, niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe, powinny by¢
wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialnos¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robdt, z dokumentacja
projektowa, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu, przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy. Bledy te powinny by¢ usuni¢te na
koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzié, czy rzedne terenu okreslone w
dokumentacji projektowej, sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu, istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie, nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z
roznic rzednych terenu, podanych w dokumentacji projektowej 1 rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzag Wykonawce. Wszystkie roboty , ktére bazuja na
pomiarach Wykonawcy , nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem przez Inspektora
Nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy , musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia, okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny,
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong
wszystkich punktow pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki
pomiarowe, zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang odtworzone na koszt
Wykonawcy .Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji
robot, nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.
5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Rzgdne reperow roboczych, nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 0,5 cm, stosujac niwelacje
podwdjna, w nawigzaniu do repera panstwowego.
5.3 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy, nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa
Os trasy, powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej, nie moze by¢ wigksze niz 5 cm .Rzedne punktoéw osi, nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 cm, w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i
punktow wysoko$ciowych, nalezy prowadzi¢ wedtug ogdélnych zasad. okreslonych w
Instrukcjach i Wytycznych GUGIK (4-10)
7. OBMIAR ROBOT
Roboty objete niniejszg Specyfikacja podlegaja rozliczeniu ryczaltowemu obejmujacemu
wykonanie wszystkich robot sktadowych okre§lonych w p. 1.3. Cena ryczattowa powinna
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zawierac si¢ w cenie calego kontraktu poniewaz jest to robota wykonywana na koszt
Wykonawcy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot objetych Specyfikacja. polega na sprawdzeniu zgodno$ci wyznaczonych
elementow z Projektem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Roboty te sg wykonywane na koszt Wykonawcy i powinny by¢ uwzglednione w koszcie
calego kontraktu przez wykonawce.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

wn

N OA

Instrukcja DP- T14 o dokonywaniu odbiorow robot drogowych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP
Warszawa, 1989, wraz z p6zniejszymi zmianami zawartymi w Zarzadzeniu Nr 4
GDDP 7 dnial0.04.1992 r.

Instrukcja techniczna O-1 . Ogélne zasady wykonania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji Glowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK 1978

Instrukcja techniczna G-2 Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK 1983
Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe. GUGIiK 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983
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B. ROBOTY ROZBIORKOWE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt, zwigzanych z wykonaniem prac rozbiorkowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w
Parku Solankowym w Inowroctawiu.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty rozbidérkowe obejmujg :

- rozebranie obrzezy betonowych 8x20 cm — 570,00 m;

- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej grubosci 6 cm — 584,5 m?;

- wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki na sktad Wykonawcy — 5,0 me,

2. MATERIALY.
Brak.
3. SPRZET.

- reczny sprzet do wykonywania prac rozbiorkowych.
4. TRANSPORT.

Dowolny rodzaj srodkow transportowych , stuzacy do przewozu materialéw rozbiérkowych.
Wybor srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dot. przepisoéw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw fadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za jakos¢ wykonania prac rozbidrkowych.
Z uwagi na prostot¢ wykonania rob6t nie podaje si¢ opisu ich wykonania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzenie jako$ci robot polega na kompletnos$ci wykonania rob6t rozbidrkowych zgodnie z
dokumentacja techniczna.

7 .OBMIAR.

Jednostka obmiarowa robot w zaleznosci od rozbieranego elementu jest 1 m?; m; m®.
Obmiaru dokonuje si¢ na budowie w obecnosci Inspektora Nadzoru i wymaga jego
akceptacji. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inspektora Nadzoru
nie mogg stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg zapftate.



8. ODBIOR ROBOT.

Odbioru wykonanych robot rozbiérkowych dokonuje Inspektor Nadzoru , po zgloszeniu
robot przez Wykonawce..

9. PODSTAWA PLATNOSCL
Platno$¢ zgodnie z obmiarem nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem po odbiorze robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Prawo budowlane i przepisy BHP.

14
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C. ROBOTY ZIEMNE.

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét, zwigzanych z wykonaniem robot ziemnych.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w Parku Solankowym
w Inowroctawiu.
1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST, dotycza:

- wykonania wykopow koparka o pojemnosci tyzki 0,25 m® — 176,4 m®
- zaladunek i transport urobku na sktad wykonawcy.

Objetos¢ robot ziemnych : wykopy —176,40 m?,

1.4 Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe, sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i definicjami

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét, jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Przed przystapieniem do robdt sprzetem zmechanizowanym nalezy wykona¢ probne,
reczne poprzeczne przekopy w celu sprawdzenia lokalizacji przebiegu wykazanych na
mapie i ewentualnych nie zainwentaryzowanych urzadzen obcych.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET
Do wykonania wykopu, nalezy uzy¢ koparke podsigbierng. na podwoziu ogumionym, o

wydajnosci dostosowanej do szerokosci wykopu 1 zalozen harmonogramu robot.
Wykonawca powinien uzy¢ sprzet, nie majacy niekorzystnego wplywu na wtasciwosci gruntu
W czasie odspajania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny i narz¢dzia, nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot. W obrebie istniejacych urzadzen technicznych - roboty ziemne nalezy wykona¢
recznie.

4. TRANSPORT

Wybdr srodkow transportowych, nalezy do Wykonawcy. Ilo$¢ srodkoéw
transportowych, powinna by¢ dostosowana do wydajnosci koparki, odlegtosci transportu oraz
korelowac¢ z zatozeniami harmonogramu robot. Organizacja transportu, powinna uwzglgdniac
wymogi bezpieczefistwa w pasie drogowym i poza nim. Srodki transportowe poruszajace si¢
po drogach publicznych, powinny spetnia¢ wymagania w odniesieniu do gabarytow i
obcigzen na oS.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Roboty przygotowawcze
Zarys wykopu oraz jego rz¢dne, powinny by¢ trwale oznaczone palikami, wg zatozen
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okreslonych w dokumentacji projektowej i ST "Odtworzenie trasy w terenie"
5.2 Zasady prowadzenia wykopow
Roboty nalezy prowadzi¢ koparka lub recznie - dla robdt w obrebie urzadzen obcych na
odktad. Sciany wykopu, nalezy wykonaé pionowo. Dno wykopu, nalezy profilowaé recznie,
zapewniajac rzedne projektowane po zaggszczeniu.
Wykop nalezy wykona¢ z doktadnoscia:
szeroko$¢ wykopu - nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej, o wigcej
niz 10 cm
- r1zedne robdt ziemnych - rdéznica w stosunku do projektowanych nie moze
przekracza¢ +1cm -3 cm
- spadki podluzne 1 poprzeczne dna Kkoryta, nalezy wykona¢ zgodnie z
dokumentacjg projektowa
W celu zabezpieczenia wykopu przed naptywem wody opadowej, nalezy powierzchni¢
wykopu na biezaco profilowac.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci

Kontrola jako$ci robdt, powinna by¢ prowadzona zgodnie z zasadami podanymi w
OST D 00.00.00 "Wymagania og6lne"
6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot ziemnych, zwigzanych z wykopem, Wykonawca powinien
sprawdzi¢ prawidlowo$¢ wykonania robdt pomiarowych i1 przygotowawczych, na catosci
wykonywanego odcinka robot.
6.3 Badania w czasie wykonywania robdét ziemnych
6.3.1 Odwodnienie

W celu zabezpieczenia przed nadmiarem wody opadowej, nalezy systematycznie
prowadzi¢ czynno$ci okreslone w punkcie 5.2 i ocenia¢ ich wykonanie wizualnie. Grunt
wykopywany, nie powinien by¢ nadmiernie nawodniony.
6.3.2 Szeroko$¢ wykopu

Nalezy sprawdza¢ na biezaco. Pomiar szeroko$ci, nie moze odbiega¢ od projektowanego
o wigcej jak 10 cm .
6.3.3 Rzedne wykopu

Rzedne nalezy sprawdzac z czgstotliwoscia jak w punkcie 6.3.2. Tolerancje rzednych,
dopuszcza si¢ w granicach + 1 cm -3 cm
6.3.4 Ré6wnos$¢ dna koryta

Roéwnose nalezy sprawdzac tatg 3-metrowa

Dopuszczalne nierownosci - 3 cm

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robot ziemnych z wykopu, nalezy dokona¢ w m 3 (metrach szesciennych), na
podstawie dokumentacji projektowej. Catkowitg objetos¢ wykopu, nalezy obliczy¢ z
przekrojow poprzecznych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Zasady odbioru

Odbidr robot ziemnych, zwigzanych z wykopem, dokonuje si¢ na zasadach robot
zanikajacych . Wykop uznaje si¢ za wykonany zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badan 1 pomiarow, sg zgodne z wymaganiami okre§lonymi w punkcie 51 6.
Przy odbiorze, obowigzuja badania okreslone w punkcie 6.3
8.2 Usuwanie usterek
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W przypadku, gdy cho¢ jeden element robot ziemnych - wykopu nie spelnia wymagan
okreslonych w niniejszej ST, wykopy uznaje si¢ za niezgodne z dokumentacja projektowa.
W takim przypadku, Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty , do zgodnosci z
wymaganiami, na wlasny koszt, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ bedzie za m® wykopu, na podstawie obmiaru, po odbiorze robét.
Cena dla wykopu, obejmuje sktadniki okreslone w OST D 00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt.

9 oraz:

- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu mechaniczne, z transportem urobku na odktad,

- wykonanie wykopu reczne - prace w obrebie urzadzen obcych,

- profilowanie i plantowanie dna wykopu i skarp, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

wmn

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonania i badania przy odbiorze
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D. WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU.

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem w niniejszej specyfikacji technicznej ( ST ) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajace;.
1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w Parku Solankowym
w Inowroctawiu.
1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem:
- warstwy odsaczajacej z piasku grubosci 10 cm — 588,0 m?

1.4. Okreslenia podstawowe
Grunty wysadzinowe — grunty o wskazniku piaskowym ponizej 25% tatwo tworzace
soczewki lodowe 1 wysadziny w okresie mrozow, piaski gliniaste, gliny piaszczystej pylaste,
pyly piaszczyste, pyly gliny, ily, gliny zwiezte pylaste i piaszczyste, ity piaszczyste i pylaste.
Grunty watpliwe — grunty o wskazniku piaskowym od 25% do 35%, o ograniczonej zdolnosci
do tworzenia soczewek lodowych i wysadzin w okresie mrozow; piaski pylaste, zwiry
gliniaste, pospoiki gliniaste, zwiry gliniaste, rumosze i wystrzeliny gliniaste.
Grunty niewysadzinowe — grunty o wskazniku piaskowym powyzej 35, nie tworzace
soczewek lodowych i wysadzin w okresie mrozow; zwiry, pospoiki, piaski grubo-, rednio- i
drobnoziarniste oraz rumosze skalne.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonanych
robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogélne
2.1.1. Materiaty stosowane przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ material zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej 1 ST. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych
zrodtach otrzymania materiatu przed rozpoczeciem ich dostawy. W przypadku nie
zaakceptowania materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca powinien przedstawi¢ do
akceptacji Inspektora Nadzoru material z innego Zrédta. Zaakceptowany material nie moze
by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérych
znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac si¢ z tym, Ze roboty te nie zostang przyjete, ani zaplacone.
Warstwa odsgczajgca powinna by¢ wykonana z piasku spetniajacego nastgpujace warunki:
a / warto$¢ wspotczynnika wodoprzepuszczalnosci ,, K ” powinna by¢ wigksza od 8m/
dobg,
b / zawartos$¢ zanieczyszczen obcych nie wigcej niz 0,3 % badanie w/g normy PN-77/B-
06714/12,
c / wskaznik zageszczenia I s =1 wg proby Proctora,
d / nie powinien zawiera¢ zanieczyszczen organicznych — barwa cieczy nie ciemniejsza
od wzorcowej, wg PN-78/B-06714/26
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Woda stosowana do wykonania w-wy odsaczajacej powinna odpowiada¢ normie
PN-88/B-32250. Woda powinna by¢ czysta bez zawarto$ci szkodliwych dodatkéw. Bez
badan laboratoryjnych mozna stosowac¢ wodociggowa wodg pitng. Gdy woda pochodzi z
watpliwych zrédet nie mozne by¢ uzyta bez jej przebadania zgodnie z wyzej podang
norma.
2.1.2. Woda
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy, moze by¢
studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.
2.2 Skladowanie materialéw
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniami i
zmieszaniem z innymi materialami. Podloze na miejscu sktadowania powinno by¢ réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3.SPRZET

Ze wzgledu na waski pas, uktadanie i zageszczanie warstwy odsgczajacej nalezy wykonac
przy uzyciu topat, grabi i ubijakow recznych.
Sprzet stosowany powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru i
powinien gwarantowac uzyskanie dobrej jakosci robot.
Jakikolwiek sprzet, maszyny urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujg zachowania wymagan
jako$ciowych zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Piasek, kruszywo lamane nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi materiatami.
Podczas transportu material powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem i rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Rozkladanie kruszywa

1. Podloze gruntowe warstwy odsaczajacej powinno by¢ wykonane zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w specyfikacji D- 4.01.01 ,, Koryto wraz z profilowaniem
1 zaggszczeniem podtoza

2. Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozktadane w warstwie o
jednakowej grubosci. Roztozona warstwa powinna mie¢ takg grubos¢, aby ostateczna
grubos$¢ warstwy po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej — 10 cm z
tolerancjg + 1 cm, - 2 cm

5.2 Zageszczenie Kruszywa

1. Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystgpic¢
do jej zageszczania. Jakiekolwiek nieréwnos$ci lub zaglebienia powstate w czasie
zaggszczenia powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i
dodanie lub usuni¢cie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Warstwa
odsaczajaca powinna by¢ zageszczona ubijakami.

2. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika nie mniejszego niz 1,0
wedlug proby Proctora. Wilgotno$¢ przy zageszczaniu nie powinna si¢ roézni¢ od
wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20 % jej wartosci.

3. Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem dolnej warstwy podbudowy
powinna by¢ utrzymana w dobrym stanie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1. W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badanie kontrolne w
zakresie i czgstotliwosci gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot.

2. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien spetni¢ warunki opisane
w pkt. 2.1,2.2,5.115.2.

3. Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ wg BN-77/8931-12. Zaggszczenie nalezy
kontrolowa¢ wg PN-88/B-04481.

4. Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z
tolerancjg +1 cm i —2 cm. O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi
projektowej o wiecej niz 5 cm. Szerokos$¢ nie moze si¢ rozni¢ od projektowanej o
wiecej niz + 10 cm - -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru warstwy odsaczajacej dokonuje si¢ w metrach kwadratowych, po utozeniu 1
zageszczeniu. Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wykazanych w
dokumentacji projektowej z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Inspektora
Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego zezwolenia Inspektora Nadzoru nie
moga stanowié podstawy roszczen o dodatkowa zaptate. Jednostka obmiaru jest 1 m?
wykonanej w-wy odsgczajacej. Obmiar robdt polega na okresleniu rzeczywistej powierzchni
W-wy odsgczajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega warstwa odsaczajaca.
Warstwe odsaczajaca uznaje si¢ za wykonang zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli
wszystkie wyniki badan pomiaréw okazaly si¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi
w pkt. 2, 51 6 niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ bedzie za metr kwadratowy wykonanej warstwy nalezy przyjmowac, zgodnie z

obmiarem i oceng jako$ci wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy.

Cena wykonania warstwy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie 1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o

grubosci i1 jakosci okreslonej w dokumentacji projektowe;j i specyfikacji techniczne;,

- wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy zgodnie ze specyfikacja techniczna,

- utrzymanie warstwy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN -88/B-04481 ,, Grunty budowlane. Badania probek gruntu ”

2. BN — 77/8931-12/ ,, Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia ”

3. PN -89/B-06714/01 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Podziat, nazwy i okreslenia”

4 PN — 77/B-06714/12 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci
zanieczyszczen ”

5. PN - 78/B-06714/15,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia sktadu
ziarnowego

6. PN —77/B-06714/17 ,, Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

7. PN — 78/B-06714/26 ,Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartos$ci
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zanieczyszczen organicznych ”

PN — 87/6774/04 ,, Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek ”

PN — 64/8931-01 ,, Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego ”
Instrukcja DP- T i 4 o dokonaniu odbioréw robdt drogowych i mostowych
realizowanych na drogach zamiejskich krajowych i powiatowych. GDDP
Warszawa 1989 r wraz ze zmianami zawartymi w Zarzadzeniu nr 4 GDDP z dnia
10 kwietnia 1992 r oraz Zarzadzenia nr 9 GDDP z dnia 14 maja 1993 r.

Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym, Monitor Polski
zatgcznik nr 24 poz. 184 z dnia 18.06.1990 r i zatacznik do Zarzadzenia Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z 06.06.1990 r

poz. 184.
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E. USTAWIENIE OBRZEZY.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w Parku Solankowym
w Inowroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem:

- ulozenie obrzezy betonowych o wymiarach 8x30 cm na tawie betonowej
I podsypce cem.- piaskowej z wypetnieniem spoin piaskiem —588,0 m.
(530 m — obrzeza z rozbiorki ; 58 m — obrzeza nowe ).
1.4. Okreslenia podstawowe
Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych,
pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymi s3:
- obrzeza betonowe,
- piasek na podsypke 1 do zapraw,
- cement do podsypki i zapraw,
- woda,
- materiaty do wykonania tawy pod krawezniki.
2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe.
2.3.1. Klasyfikacja.
W zaleznosci od przekroju rozroznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
- obrzeze niskie — On
- obrzeze wysokie — Ow
W zaleznos$ci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli si¢ na:
- gatunek 1 - G1;
- gatunek 2 — G2.
2.3.2. Betonowe obrzeza chodnikowe. Wymagania techniczne.
Wymiary obrzezy.
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Rodzaj Wymiary obrzezy w cm
obrzeza I b h r
On 75 6 20 3
100 6 20 3
Ow 75 8 30 3
90 8 24 3
100 8 30 3
Gdzie: | — dlugosc¢ obrzeza betonowego;
b — szeroko$¢ obrzeza betonowego;
h — wysokos$¢ obrzeza betonowego;
I — promien zaokraglenia obrzeza betonowego.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy.
Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchylka w mm
Gatunek 1 Gatunek 2
L + 8 + 12
b,h + 3 + 3

Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia obrzezy.
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekni¢¢ i ubytkow betonu o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementdw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady 1 uszkodzenia obrzezy:

Rodzaj wad 1 uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢ wad 1 uszkodzen

Gatunek 1 Gatunek 2

Wklegstos¢ lub wypuktos¢ powierzchni 1 2 3
krawedzi mm

Szczerby i ograniczajace niedopuszczalne
uszkodzenia powierzchnie gorne
krawedzi 1 narozy ($cieralne )

ograniczajace
pozostale
powierzchnie:
liczba max 2 2
dlugo$¢, mm, max 20 40
gleboko$¢, mm, max | 6 10

Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 klasy B25 i B30
2.3.3. Skladowanie.

Krawezniki betonowe 1 obrzeza mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug typoéw, rodzajow, odmian, gatunkow 1 wielkosci.
Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugos¢ min. 5 cm wigksza niz szerokos$¢
kraweznika.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow i obrzezy.

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi po
osiggnigciu przez beton minimum 0,7 wytrzymato$ci projektowanej. Krawezniki i obrzeza
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w
szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.
Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.
5.3. Wykonanie law

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

F.awa betonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowa¢ szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu.
Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany
warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3],
przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa
zalewow3.

5.4. Ustawienie krawe¢znikow betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegto$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢
od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzglgdu na ,,wyrobienie” Scieku)
moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Wypehhianie spoin

Spoiny kraweznikdéw nie powinny przekraczac¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypetni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku
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1:2. Zalewanie spoin kraw¢znikow zaprawg cementowo-piaskowg stosuje si¢ wytgcznie do
kraweznikow ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny kraweznikdéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej 1 o0 spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewow3a
nad szczeling dylatacyjna tawy.

5.5. Ustawianie obrzezy chodnikowych.

5.5.1. Wykonanie koryta.

Koryto pod podsypke nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050.

5.5.2. Podtoze lub podsypka.

Podtoze pod ustawienie obrzeza stanowi¢ ma podsypka cementowo-piaskowa o grubosci
warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke wykonuje si¢ przez zasypanie koryta a
nastepnie zageszczenie z polewaniem woda.

5.5.3. Ustawianie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze
Swiattem ( odlegloscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego ) zgodnie z
ustaleniami dokumentacji kontraktowej. Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana
piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie
powinny przekracza¢ szeroko$ci 1 cm. Nalezy wypehic je piaskiem lub zaprawa cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza
by¢ wypetione catkowicie na petng gltebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatlow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikdéw betonowych 1 przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar 1 policzenie uszkodzen
wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugosci 1 glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego
lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6]. Sprawdzenie
ksztattu 1 wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu krawegznikow
betonowych powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi = 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne
z pkt 5.2.
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6.3.2. Sprawdzenie tfaw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni faw z dokumentacija projektows.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwéoch dowolnie wybranych punktach na kazde
100 m tawy. Tolerancje wymiarOw wynosza:

- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;j,

- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;.

€) Rownosc gornej powierzchni taw.

Roéwnose gornej powierzehni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przes$wit pomigdzy gorna powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.

d) Zageszczenie taw.
Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub
piasku nie mogg wykazywac¢ sladu urzadzenia zageszczajacego.
Lawy z thucznia, badane proba wyjecia poszczegdlnych ziarn thucznia, nie powinny
pozwala¢ na wyjecie ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac
+ 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikdéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii krawgznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

C) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikoéw, sprawdzane przez przytozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy
gorng powierzchnig kraweznika 1 przytozong fatg nie moze przekraczac¢ 1 cm,

d) doktadno$¢ wypetienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny muszg by¢ wypetnione
catkowicie na pelng gltebokos¢.

6.3.4. Sprawdzenie ustawienia obrzezy.

Ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego- zgodnie z wymaganiami pkt 5.3.3. przy

dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ +- 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza;

- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza, ktore moze wynosi¢ +- 1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza;

- wypelnienia spoin co 10 m, ktore powinno wykaza¢ catkowite wypelnienie badanej spoiny

na pelng glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika lub obrzeza betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod fawe,
— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m kraweznika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tawe,
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
— wypehienie spoin kraw¢znikow zaprawa,
— ew. zalanie spoin masg zalewowa,
— zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem 1 ubicie,
— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwyktly

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech

geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.

Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

o~ E
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10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci
11. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i1 obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i
1982 r.
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F. PODBUDOWA.

1 WSTEP
1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego
frakcji 0 — 31,5 mm.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy,
przy zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w
Parku Solankowym w Inowroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych ST
Obejmuje wykonanie:
- utozenie i zageszczenie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie gr. 15 cm —588,0 m?.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw
zageszczone] mieszanki , ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatlow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie ,
powinno by¢ kruszywo tamane uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego w celu
uzyskania frakcji 0/31,5 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne , bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem
nalezy przewozi¢ cementowozami, natomiast cement workowany mozna przewozi¢
dowolnymi $rodkami transportu, w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i
zawilgoceniem.

Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody,

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D — M . 00. 00. 00 ,,Wymagania og6lne”
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5.1. Podloze

Podloze pod wykonanie podbudowy powinno by¢ przygotowane zgodnie
wymaganiami podanymi w ST D — 04. 01. 01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podtoza”.

5.2. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki z kruszywa

Mieszanka z kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowane;.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggnigcie
wymaganych spadkéw oraz rzednych wysokosciowych.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania, powinna odpowiadaé
wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN — B — 04481.
Material nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej
warto$ci, powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rOwnomiernie wymieszana.

W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej
wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.
5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bgdzie wykorzystywat, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy, obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot, podano w ST D M . 00. 00. 00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 6
6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robo6t 1 p[przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie roboét
6.3.1 Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy , przed jej zaggszczeniem.
Wyniki powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi
6.3.2. Wilgotnos$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN — B 04481 (metoda II), z tolerancja + 10% - 20%.

Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN —B -0
6.3.3 Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN — 77 /8931 — 12. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrolg nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych, wg BN — 64 / 8931 — 02 i
nie rzadziej niz raz na 5000 m? lub wedhug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe,
gdy stosunek wtornego modutu
E> do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.
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Ex<22
E1
6.3.4. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w
pkt. 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy
w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 2.

Tablica 2 Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢ badan i
pomiarow
1. | Szeroko$¢ podbudowy Jeden pomiar na dlugosci
2. | Rowno$¢ podtuzna J.w.
3. | Spadki poprzeczne J.w.
4. | Rzedne wysokosciowe warstwy J.w.
5. | Grubos¢ podbudowy J.w.

6.4.2.Szeroko$c podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej, o wigcej niz
+10cm,-5cm
6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy, nalezy mierzy¢ 4 — metrowgq fatg, zgodnie
z BN — 68 /8931 — 04
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy, nalezy mierzy¢ 4 — metrowg tata.
Nieréwnosci podbudowy, nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy, powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja +/- 0,5 % .
6.4.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi, nie powinny przekracza¢ + 1 ¢cm, - 2 cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy
Grubos¢ podbudowy nie moze roézni¢ si¢ od grubos$ci projektowanej o wigcej niz
+ 10 %, - 15 %.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot, podano w ST D — M — 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot, podano w ST D — M — 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 8




Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa , ST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6, daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot, podano w ST D — M — 00.00.00
»Wymagania og6élne” pkt. 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- 0znakowanie robot,
- sprawdzenie 1 Ew. naprawe podtoza,
- dostarczenie mieszanki kruszywa na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki kruszywa,
- zageszczenie roztozonej mieszanki kruszywa,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych zgodnie z dokumentacjg projektowa i
specyfikacja techniczng.
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G. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ.

1. WSTEP
1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w Parku
Solankowym w Inowroctawiu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w Parku Solankowym
w Inowroctawiu.
1.3. Zakres robot objetych ST
Obejmuje wykonanie:
- utozenie kostki betonowej czerwonej g =6 cm na podsypce cementowo — piaskowej —
526,0 m?—kostka z rozbiorki ;
- ulozenie kostki betonowej czerwonej g =6 cm na podsypce cementowo — piaskowej —
620 m? — kostka nowa;
1.4. Okreslenia podstawowe
Betonowa kostka brukowa — ksztattka wytworzona z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze
sobg trwale w fazie produkcji.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
norami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania.
2.2.1. Aprobata techniczna.
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.
2.2.2. Wyglad zewngtrzny.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow. Powierzchnia
gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i1 proste, wklesnigcia
nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej.

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowg kostke brukowa o grubosci
80 mm. Kostki o takiej grubosci sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

- nadlugosdci £ 3 mm,

- na szerokosci + 3 mm,

- na grubosci = 5 mm.
Chodnik uktadamy z kostki szarej .
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2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych.

Lp. Cechy Wartos¢
Wytrzymatos$¢ na $ciskanie po 28 dniach, Mpa co najmniej
1 h) $rednia z szeSciu kostek 60
i) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasigkliwo$¢ woda wg PN-B-06250 % nie wiecej niz 5

Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania,
wg PN-B-06250:
a. pekniecia probki, brak
3 b. straty masy, % nie wigcej niz 5
C. obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do
wytrzymato$ci probek nie zamrazanych, % nie
wiecej niz 20

4 |Scieralno¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, nie wiecej niz |4

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowey.
Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Do zageszczenia
nawierzchni stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie.
Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowej, kostki przewozone
s na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina taSma stalowa,
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe mozna rowniez
przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01
,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”. Wskaznik zaggszczenia koryta nie
powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedlug normalnej metody Proktora. Jezeli dokumentacja
projektowa nie okresla inaczej, to powierzchni¢ chodnika z kostki brukowej mozna wykonaé
bezposrednio na podtozu z gruntu piaszczystego o WP>35 w uprzednio wykonanym korycie.
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5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712.
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2
do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny
nalezy wypetni¢ piaskiem a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika. Do
ubijania utozonego chodnika z kostki brukowej uzy¢ wibratora ptytowego z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych nie wolno uzywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehic szczeliny
materialem do wypetniania i zamie$¢ nawierzchni¢. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem
nie wymaga pielgegnacji — moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek
brukowych posiada aprobate techniczng. Pozostale wymagania okreslono w OST D-05.02.23
,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j”.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podioza
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektows i
odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
= glebokosci koryta:
= o szeroko$cido3 m: £ 1 cm,
= 0 szerokosci powyzej 3 m: £2 cm
= szerokosci koryta: £5 cm
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkdw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacja projektowa oraz pkt. 5.3. OST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami
OST D-08.02.00 pkt 5.5:
- pomierzenie szerokosci spoin,
- sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidlowosci wypeknienia spoin,

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika.
6.4.1. Sprawdzenie rownos$ci chodnika
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Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadzi¢ nalezy tatg co najmniej raz na 150

do 300 m? utoZzonego chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien
przekraczac 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego.

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorgc pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenie od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety nie mogg przekracza¢ + 3
cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomnica, co
najmniej raz na kazde 150 do 300 m? chodnika i miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej
niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza =+ 3 %.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowsa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
— wykonanie podsypki,
utozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem 1 wypelnieniem szczelin,
przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

o

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnos$ci na tarczy
Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci.
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw.
6. BN-68/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
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H. ROBOTY WYKONCZENIOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z humusowaniem terenu.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z poszerzeniem ciggu rowerowo-pieszego w Parku
Solankowym w Inowroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
Z:

- humusowaniem na terenie ptaskim — 0,09 ha;

- obsianie trawg — 0,09 ha.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wtasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy
rozwoj.

1.4.2. Materiat roslinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatdw jednorocznych 1 wieloletnich.

1.4.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja
korzeniami ro$liny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5. Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkotce z
pniami o wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem i
uformowang korona.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wtasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w
szkotce przez niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace
charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i
Zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
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— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu
roznych odpadkéw roslinnych 1 zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow,
plewow), przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposéb i w
warunkach zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z
fekaliami 1 §ciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5],
a torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszane;j
z mocznikiem i osadami z oczyszczalni Sciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch
miesiecy. Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawo6z organiczny przy
przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.
3.SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— glebogryzarek, ptugdéw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. koparki),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
5.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikoéw

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sa nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do gazonéw lub kraweznikéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi¢ urodzajng
(ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zaktadaniu trawnikdéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢
2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by¢ wyrdéwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyrdwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabi¢,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
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— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpozniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m?, chyba ze
ST przewiduje inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sa w iloéci 4 kg na 100 m?, chyba ze ST przewiduje
inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub walem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyroéwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie
nasion nastgpito przez watowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w
ST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola w czasie wykonywania trawnikoOw polega na sprawdzeniu:

— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

— okre$lenia ilosci zanieczyszczen (w m®),

— pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

- wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej
ziemi.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest: - m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? trawnika obejmuje:
-roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozécielenie ziemi
urodzajnej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy
Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy

3. PN-R-67023 .
lisciaste

4 PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin
ozdobnych

5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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