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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (zwanej dalej
Specyfikacja Techniczng - ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w gruntach I-1V
kategorii w ramach realizacji zadania

»Remont nawierzchni ulicy Warsztatowej w Inowroclawiu”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
- wykonanie wykopow z wywozem urobku na sktadowisko Wykonawcy i zagospodarowanie zgodnie
z Ustawa o odpadach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.2.  Wykop ptytki - wykop, ktorego glgbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.3. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z koparki podsigbiernej, przedsigbiernej i tadowarki oraz samochodéw samowytadowczych.

Do zaggszczania wymagane jest posiadanie walcow wibracyjnych, plyt wibracyjnych, zageszczarek i
ubijakow.

4. TRANSPORT

Wykonawca powinien dysponowa¢ samochodem samowytadowczym 5-10 t.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z projektem
organizacji ruchu na czas budowy.

5.2. Wykonanie wykopow
Wymagania odno$nie doktadnosci wykonania wykopow:
Odchylenie osi korpusu ziemnego od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz +10 cm.
Szerokos$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze ro6zni¢ si¢ od projektowanej o wigcej niz +10 cm, a
krawedzie korpusu drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w palnie.
Wartosci dopuszczalnych odchylen rzgdnych robot ziemnych w stosunku do rzgdnych projektowych: +1 cm, -3
cm.
Nierownos¢ powierzchni korpusu mierzona tata 3 metrowa nie moze przekracza¢ 3 cm.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia,
ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidiowe
odwodnienie.
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Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwata
nieprzydatno$é, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikdw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajagce szybki odplyw woéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych 1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntdow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw
kolejnosci 1 sposobu odspajania gruntdow oraz termindow wykonywania innych robdt na spelnienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia w wykopach
Zaggeszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spelnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartos$ci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimal $¢ Is dla drogi
Strefa korpusu inimalna wartos¢ Is dla drog

gminnej bocznych i dojazdowych
Goérna warstwa o grubosei 20 cm 1,00 1,00
Na .gk;bokgsm ’od' 20 do 50 cm od 0,97 0,07
powierzchni robdt ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem gornej warstwy nasypu albo warstwy technologicznej nalezy je doggsci¢ do
wartos$ci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zaggszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Podtoze nalezy ulepszy¢ spoiwem
(cementem, wapnem lub aktywnymi popiotami) albo przez wymiane gruntu.

5.7. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych t¢ czynnos¢ budowlang. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore
nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkoéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét.
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami pkt. 5.3
niniejszej ST oraz projektu.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i oprowadzenie przesgczen.
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami projektu i mniejszych
ST, a w szczegoblnosci na sprawdzeniu:
- sposobu odspajania gruntu nie powodujgcego pogorszenia ich wlasciwosci,
- zapewnienia statecznos$ci skarp.
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6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego
Czgstos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw zawiera tablica 2.

Tablica 2. Czgsto$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu
ziemnego
2 | Pomiar szerokosci dna rowow | pomiar tagma, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomica lub
. . niwelatorem, w odstepach co 200 m na prostych, w punktach gtownych
3 Pomiar pochylenia skarp tuku, co 100 m na tukach o R 100 m co 50 m na tukach o R<100 m oraz
4 Pomiar rownosci powierzchni | w miejscach, ktore budza watpliwosci
korpusu
5 Pomiar rownosci skarp
6 Pomiar rzgdnych powierzchni | Rzedne osi podtuznej jezdni i krawedzi co 20 m, a na odcinkach
korpusu ziemnego krzywoliniowych co 10 m niwelatorem
7 Pgﬁg&iﬂﬁﬁfoﬂﬁﬁgg&a Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w punktach
|F’)0WU P watpliwych
Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla gornej warstwy o grubosci 20 cm i
8 Badanie zageszczenia gruntu na glebokos$ei 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych lecz nie

rzadziej niz w trzech punktach na kazde 1000 m?

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 5 i 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach I-1V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i pomocnicze,
— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

— re¢czne wykonanie wykopdéw w miejscach wystgpowania sieci uzbrojenia,
— mechaniczne wykonanie wykopow,
—  wywoz urobku na odktad w poblizu wykonywanych robot,

— wywoz urobku na sktadowisko Wykonawcy i zagospodarowanie zgodnie z Ustawa o odpadach,
— odwodnienie wykopow na czas ich wykonania,

— plantowanie powierzchni skarp wykopu i dna rowu i skarp,

— profilowanie dna wykopu i rowow
— zaggeszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w ST,
— uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481
2. PN-S-02205
3. BN-64/8931-01
4. BN-64/8931-02

7. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntow

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obcigzenie ptyta

10.2. Inne dokumenty

5. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBMiM, Warszawa 1978

6. Dz.U. Nr 43 — Rozporzadzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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7. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

8. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

9. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
10. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst jednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.)



